SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST-00 CZESC OGOLNA.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot i nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego:

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
robot pod nazwa:

»-MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA
NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19”

Nazwy i kody wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien:

45.00.00.00-7 Roboty budowlane

45.11.00.00-1 - Roboty rozbidrkowe, demontaze, przygotowawcze.

45.11.12.20-6 - Roboty w zakresie usuwania gruzu.

45.45.30.00-7 - Roboty remontowe oraz renowacyjne.

45.41.00.00-4 - Tynkowanie.

45.33.11.00-7 - Instalacja centralnego ogrzewania

45.33.22.00-5 - Roboty instalacyjne hydrauliczne

45.33.23.00-6 - Roboty instalacyjne kanalizacyjne

45.33.24.00-7 - Roboty instalacyjne w zakresie urzgdzen sanitarnych

45.33.30.00-0 - Roboty instalacyjne gazowe

45.30.0000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne i niskoprgdowe

1.2. Przedmiot i zakres robo6t budowlanych z wyszczegodlnieniem i opisem prac towarzyszacych i

robot tymczasowych.

Prace remontowe obejmowac bedg nastepujgcy zakres robét:

o Demontaz sufitow ,08wietlenia ,instalacji elektrycznych ,instalacji sanitarnych, instalacji nisko prgdowych
czesci instalacji gazéw medycznych, okfadzin $ciennych ,grzejnikdw urzadzen sanitarnych ,parapetow,

e Skucie i zerwanie istniejgcych posadzek ewentualna zmiana lokalizacji pionéw sanitarnych usuniecie
czes¢ scian dziatowych,

e Wykonanie nowych tynkow ,szpachlowanie, malowanie ,wykonanie nowych $cianek

o dziatowych oktadzin Sciennych, montaz parapetéw, wymiana grzejnikédw na higieniczne, aranzacja
wyposazenia ,wymiana instalacji wod-kan, modernizacja lokalizacji punktéw gazéw medycznych,
montaz klimatyzatoréw Split, montaz nawiewnikdw okiennych, modernizacja instalacji elektrycznej,
niskoprgdowej i ppoz. zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

Integralng czedcig ST stanowi szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) wykonania i odbioru robot

budowlanych.

1.3. Informacje o terenie budowy:

¢ funkcja budynku: szpital powiatowy

e inwestycja nie wymaga uzyskania pozwolenia na budowe.

e Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz ich zgodnos¢ z przedmiarem robot,
formularzem kosztorysu ofertowego i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

o Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru korncowego robot.

1.4. Okreslenia podstawowe, zawierajgce definicje pojec i okreslen nigdzie wczesniej niezdefiniowanych,

a wymagajgcych zdefiniowania w celu jednoznacznego rozumienia zapisow dokumentacji projektowej

i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych:

e Obiekt budowlany — budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi, budowla stanowigcg
catos¢ techniczno-uzytkowg wraz z instalacjami i urzagdzeniami, obiekt matej architektury.

e Budynek — jest to obiekt budowlany trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg
przegrod budowlanych oraz posiadajgcy fundament i dach.

e Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajgce na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.

¢ Remont — wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym robot budowlanych polegajgcych na
odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezgcej konserwacji.

e Teren budowy - przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig
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zajmowanag przez urzadzenia zaplecza budowy.

o Przedmiar roboét — zestawienie przewidzianych do wykonania robét wedtug technologicznej kolejnosci
ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robot w ustalonych jednostkach przed miarowych.

e Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie.

o Wyréb budowlany — wyrdob w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci wytworzonych w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaty w obiekcie budowlanym,
wprowadzony do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyrobéw do stosowania we
wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralna czes¢ uzytkows.

e Kierownik budowy — osoba upowazniona do kierowania robotami budowlanymi wyznaczona przez
Wykonawce do kierowania robotami budowlanymi i wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

e Normy europejskie: oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,standardy europejskie (EN)” lub
»=dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdélnymi zasadami dziatania tych organizacji.

o Grupy, klasy, kategorie robét: nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okredlone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002r. w sprawie Wspdélnego Stownika Zamowien (Dz.
Urz. L 340 z 16.12.2002r. z pozniejszymi zmianami.).

e Odbior czesciowy (robét budowlanych): nieformalna nazwa odbioru robét ulegajgcych zakryciu i
zanikajgcych”.

e Odbioér koncowy, polega na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od Wykonawcy wykonanych robot
przez osobe lub grupe oséb o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczong przez inwestora,
ale nie bedacg inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje sie po
zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu zakonczenia robdét budowlanych, tgcznie =z
uporzgdkowaniem terenu budowy.

e Roboty podstawowe: minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robaot.

e Ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegdétowych specyfikacjach technicznych.

e Certyfikat zgodnosci: jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujgca,
potwierdzajgcy, ze wyrdb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacjg
techniczna.

e Deklaracja zgodnosci: oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela,
stwierdzajgce na jego wylgczng odpowiedzialnosé, ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowang
specyfikacjg techniczna.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacjg projektowa bedzie projekt koncepcyjny zamierzenia.

1.5.3. Zgodnos$¢é robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentow obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,Ogdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowag i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw
budowli muszg wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST
i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy
nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wkaczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace

ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

o podejmowacé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokdét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibraciji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

¢ |okalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,

Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwos$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie modernizowanych pomieszczeniach szpitalnych , zapleczach magazynach i
technicznych.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materialdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajgca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie
tych materiatéw od wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona witasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia na terenie modernizowanych pomieszczen a takze
drogach  dojazdowych do budowy. Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany
o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a wifascicielami nieruchomosci i dotyczgcych
korzystania z wtasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajgcy
nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
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pracy.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochronai utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez witadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowieh podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposob
ciggly bedzie informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu Ilub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniaé maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisbw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub
odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice pomiedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce
i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2.0. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegdtowe informacje dotyczace zamawiania Iub
wydobywania materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne lub Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
prébki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych
badan okres$lonych w SST w celu udokumentowania, Zze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrddta
spetniajg wymagania SST w czasie postepu robét. Pozostate materiaty budowlane powinny spetniaé
wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktéorych mowa w
Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materiatéw pochodzenia miejscowego

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek zt6z miejscowych, wigczajgc w to zrédta wskazane przez Zamawiajgcego i jest
zobowigzany dostarczyC Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji
ztoza. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek ztoza. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robét, chyba Zze postanowienia ogoine
lub szczegotowe warunkéw umowy stanowig inaczej. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z
wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane
do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.
Eksploatacja Zzrodet materiatbw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.



2.3. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, bgdz ztlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robét, w ktorym
znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac sie
Z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wilasciwos¢ do robdt i byly
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skiadowania materiatdw bedg
Zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.5 Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé zastosowania réznych rodzajéw materiatow
do wykonywania poszczegodlnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze
zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé
pozniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jako$¢é wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika
projektu. Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczagcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac
sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robaot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkow
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowg. Przy
ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajgce tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwaC na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiatbw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami SST, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materiatdbw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestie. Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie



okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowacC i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu

program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony

sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujgcy
wykonanie roboét zgodnie z dokumentacijg projektowg, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

1) czes¢ ogolng opisujgca:
organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robat,

» organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

» sposo6b zapewnienia bhp.,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robaot,

system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robaét,

wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

+ sposéb oraz forme gromadzenia wynikbw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych informac;ji Inzynierowi/Kierownikowi
projektu;

2) czes¢ szczegobtowg opisujacy dla kazdego asortymentu robaot:

» wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilos¢ Srodkdéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

+ sposéb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

« sposéb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegoélnych elementdw robdét,

» sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong
jakoé¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatébw oraz robét. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Inzynier/Kierownik projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie przeprowadzac
pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. Minimalne wymagania co do zakresu
badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one
tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie robét zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa,
ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Jezeli niedociggniecia te
bedg tak powazne, ze mogg wptyng¢ ujemnie na wyniki badan. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badarn materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedag przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Przed przystgpieniem do pomiaréw
lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptaciji
Inzyniera/ Kierownika projektu.



6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan
(kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materialtdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatbw powinien
udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robdt z wymaganiami SST na
podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materiatébw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i
robét z dokumentacjg projektowg i SST. Moze rowniez zleci¢, sam Ilub poprzez Wykonawce,
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtdérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

a) Polskg Norma lub
b) aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacjg okredlong w pkt 1 i ktdre spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona

do robo6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby

poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez

Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.7. Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

6.8. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie nastepujgce dokumenty:

protokoty przekazania terenu budowy;,

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robdt,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

6.9. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady obmiaru roboét

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych roboét, zgodnie z dokumentacjg projektows i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
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powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen
Inspektora nadzoru na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Zasady okreslania ilosci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i lub w KNR-ach
oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentagc;ji
projektowej i kosztorysowej przedmiarze robot.

W przedmiarze robét nalezy stosowac jednostki miar wedtug podanej nizej tabeli.

miara zapis miara zapis
milimetr mm niuton N
metr m paskal Pa
milimetr kwadratowy mm? wat W
metr kwadratowy m? wolt \Y
metr szescienny m® amper A
hektar ha bekerel Bq
kilogram kg lumen Lm
tona t procent %
sztuka szt. Srednica nominalna dn
godzina hh roboczogodzina rg
kwote ryczattowg ryczaft maszynogodzina mg
kilometr km dzien dn
litr I tydzien tdn
herc Hz miesigc mc

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiadaé¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robaét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw roboét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustaleh odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:
o odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

o odbiorowi cze$ciowemu,

¢ odbiorowi ostatecznemu (korncowemu),

e odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

e odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2. Odbior roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu



Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robot
oraz ilosci tych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robo6t zanikajgcych
i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowos¢
danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych
zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, SST
i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robdt
dokonuje sie dla zakresu robét okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do zakresu
(losci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy. Odbiér ostateczny rob6t nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia
robét i przyjecia dokumentéow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robét dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajgca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow
badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i SST.
W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania
robét uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych roboét
poprawkowych lub robdét uzupetniajgcych w  poszczegdlnych  elementach  konstrukcyjnych
i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru ustalonego

przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce

dokumenty:

o dokumentacje powykonawczg z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonania robét.

e szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
Zamienne),

¢ protokoty odbioréw robét ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych,

o protokoty odbioréw czesciowych,

o deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST ,

¢ rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wiascicielom urzadzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robot. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot

uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwaranciji

Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét
zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawnig sie w okresie rekojmi i gwarancji i rekojmi. Odbiér po uptywie
okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbioér ostateczny robét(kofncowy) robot”.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawg pfatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru robét. Przy dokonywaniu
rozliczen obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

Warto$¢ ryczattowa uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST, w dokumentacji projektowej a takze w obowigzujgcych przepisach.

Ceny ryczattowe robot bedg obejmowac:

e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

e wartos¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,

wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

wyposazenie wraz z kosztami zakupu,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny, ubezpieczenia i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Warto$¢ ryczattowa zaproponowana przez Wykonawce jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zgdania
dodatkowej zaptaty ..

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogoélnych zawartych w dokumentaciji
projektowej i STWIOR obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegadlnione
w kosztorysie.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane.

Ustawa z dnia 11 wrzesnia 2019 r. - Prawo zamowien publicznych
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyborach budowlanych.
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowe;j.
Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska
przepisy odrebne dotyczgce poszczegdinych branz.

10.2. Rozporzadzenia

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemow oceny zgodnosci

wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okreslenia polskich

jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i

formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany

¢ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w sprawie ogdélnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeénia 2004 r. - w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robé6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno- uzytkowego

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobow deklarowania
wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST-1)
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST-01 ROZBIORKA

45110000-1 - Roboty rozbiérkowe, demontaze, przygotowawcze.
45111220-6 - Roboty w zakresie usuwania gruzu.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét w zakresie rozbidrki i usuwania gruzu w ramach zadania pod nazwg: MODERNIZACJA
POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA NA POTRZEBY
BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19, KLIMATYZACJI, WENTYLACJI
MECHANICZNEJ ORAZ GAZOW MEDYCZNYCH”

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych pkt.1.1

1.3. Zakres robét objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie robdét rozbidrkowych i demontazowych wystepujgcych podczas wykonywania robot objetych
przedmiotem zamdwienia.

W zakres tych robét wchodzg m. in.:

wykucie z muru oscieznic drzwi

demontaz drzwi

zerwanie posadzki z tworzyw sztucznych

usuniecie farby olejnej z tynkoéw $cian

demontaz instalacji c. o .

demontaz grzejnikow

demontaz starej instalacji elektrycznej

transport i utylizacja gruzu pochodzgcego z rozbidrki

e transport zZtomu pochodzgcego z rozbiorki

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
SST i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Do wykonania przedmiotowych robo6t sg uzywane materiaty w zakresie zabezpieczenia konstrukcji
elementéw rozbieranych takie jak stemple drewniane, podpory stalowe, ogrodzenie tymczasowe, daszki
zabezpieczajgce, pomosty, rynny do gruzu itp.

3. SPRZET.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robdét.

3.1 Szczego6towe wymagania dotyczace sprzetu.

Roboty rozbiorkowe wykonywaé recznie i mechanicznie przy uzyciu odpowiedniego, sprawnego sprzetu.
Do zatadunku gruzu budowlanego mozna uzyc¢:

- tadowarek,

- koparek,

- zatadunek reczny

4. TRANSPORT.

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot.

4.1. Szczego6towe wymagania dotyczace srodkow transportu

Gruz budowlany i elementy drewniane oraz ziom mogg by¢ przewozone dowolnymi, sprawnymi i
dopuszczonymi do ruchu $rodkami transportowymi, zas materiaty niebezpieczne nalezy przewozic i
utylizowac zgodnie z obowigzujgcymi w tym zakresie przepisami.
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5. WYKONANIE ROBOT.

Przy wykonywaniu robot rozbidrkowych nalezy zachowaé szczegdlng ostroznosc i Scisle przestrzegac
wszystkich zasad BHP zgodnie zobowigzujgcymi przepisami.

Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage, aby podczas rozbiérki i demontazu nie doprowadzi¢ do uszkodzenia i
dewastacji innych elementow budynku.

5.1. Utylizacja materiatéw niebezpiecznych.

Utylizacje materiatdow zaliczanych do odpadow niebezpiecznych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z ustawg z
dnia 27 kwietnia 2001 r. O odpadach oraz zgodnie z wytycznymi podanymi w projekcie budowlanym.

6. KONTROLA JAKOSCI.
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robdt.

7. OBMIAR ROBOT.
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét.
Jednostkg obmiarowg robot jest: gruz budowlany w m3 z uwzglednieniem odlegtosci transportu i utylizacji

8. ODBIOR ROBOT.
Ogdlne zasady odbioru robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogodlne zasady ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach

e Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska

e Rozporzagdzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001. Katalog odpadéw niebezpiecznych

e Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogodlnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia.

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenhstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST- 2)
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST- 02 ROBOTY MUROWE

45.00.00.00-7 - Roboty budowlane.
45.45.30.00-7 - Roboty remontowe oraz renowacyjne.
45.41.00.00-4 - Tynkowanie.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania robét
murarskich i tynkarskich w ramach zadania pod nazwa:

,MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA
NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19”

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych pkt.1.1

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonani

1. wykonanie $cian wewnetrznych i uzupetnien w konstrukcji suchej zabudowy, grubos¢ 12cm.

2. obudowa pionéw kanalizacyjnych j.w.

SST obejmuje takze prace zwigzane z dostawg materiatdw, wykonawstwem uszczelnieh, wykonczeniem
powierzchni narazonych na dziatanie wilgoci umozliwiajgce ich prawidiowg eksploatacje zgodnie z
zatozeniami projektowymi.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie nowych otworéw okiennych, przywrdcenie otworow drzwiowych, scian wewnetrznych w
pomieszczeniach przychodni.

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
SST i poleceniami inspektora nadzoru.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw i ich rodzaju podano w Ogélnej Specyfikacji Techniczne;j.
2.2. Szczego6towe wymagania

Beton konstrukcyjny - >C20/25 (B25)

Stal konstrukcyjna - >S235JR

Stal uzyta do wykonania elementdéw konstrukcji musi mie¢ atest hutniczy.

3. SPRZET.
Roboty wykonywac recznie przy uzyciu odpowiedniego, sprawnego sprzetu.

4. TRANSPORT.
Materiat i sprzet przewozi¢ dowolnym, sprawnym technicznie srodkiem transportowym.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét

Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

5.2. Wykonanie robot

5.2.1. Konstrukcja stalowa.

Konstrukcje stalowg nalezy zabezpieczy¢ do kategorii korozyjnosci min. C1 poprzez malowanie lub
cynkowanie. Konstrukcje stalowa nalezy zabezpieczy¢ do klasy odpornosci ogniowej R120.

5.2.2. Wytyczne realizacji i montazu.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z polskimi normami, normami branzowymi, instrukcjami producentéw wyrobow
oraz zasadami sztuki budowlanej. W czasie wykonywania wszelkich prac, na kazdym etapie powstawania
konstrukcji, nalezy bezwzglednie przestrzegac¢ przepiséw BHP.
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6. KONTROLA JAKOSCI.
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robdét.

7. OBMIAR ROBOT.
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogdlne zasady odbioru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogdlne zasady ptatnosci podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robat.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN ISO 10545-1:1999 Ptytki i ptyty ceramiczne. Pobieranie probek i warunki odbioru.
PN-EN 12004:2002 Kleje do ptytek. Definicje i wymagania techniczne.

PN-EN 13813:2003 Podktady podtogowe oraz materiaty do ich wykonywania. Terminologia.
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw.

PN-B-30000:1990 Cement portlandzki

PN-86/B-30020 Wapno

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie prébek.

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST-3)
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST 03 ROBOTY W ZAKRESIE STOLARKI BUDOWLANEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru stolarki budowlanej w ramach zadania pod nazwa:

MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA
NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19.

Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy przy
Zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie montazu skrzydet drzwiowych wewnetrznych oraz okien nowo wykutych otworach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdéine wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnosc¢ ze sztukg budowlang |,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. MATERIALY
Drzwi wewnetrzne aluminiowe fabrycznie wykonczone z oscieznicami.

3. SPRZET
Roboty wykonuje sie recznie zgodnie z wytycznymi producenta stolarki. Do wykonywania prac nalezy
stosowac sprawne elektronarzedzia spetniajgce normy bezpieczenstwa.

4. TRANSPORT.

Do transportu drzwi stuzg dowolne s$rodki transportowe. Wyroby powinny by¢ starannie zabezpieczone
przed uszkodzeniem.

Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie.
Zabezpieczone przed uszkodzeniem elementy przewozic w miare mozliwosci przy uzyciu palet lub
jednostek kontenerowych. Elementy muszg by¢é zabezpieczone przed przesunieciem Ilub utratg
statecznosci. Okucia nie zamontowane do wyrobu przechowywaé i transportowa¢é w odrebnych
opakowaniach. Wszystkie wyroby nalezy przechowywa¢ w magazynach zamknietych, suchych i
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi. Podtogi w pomieszczeniach powinny
by¢ utwardzone, poziome i rowne. Wyroby nalezy uktada¢ w jednej lub kilku warstwach w odlegtosci nie
mniejszej niz 1 m od czynnych urzgdzenh grzejnych i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Roboty przygotowawcze

Przed osadzeniem stolarki drzwiowej nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ wykonania osciezy. Sposob osadzania
o$cieznic drzwiowych w murach grubych i $ciankach dziatowych okre$la pkt 2.3.10 normy PN-68/B-10020
» Roboty murowe z cegty. Wymagania i badania przy odbiorze”.

5.2 Roboty wiasciwe — montaz drzwi

Przed zamontowaniem drzwi wewnetrznych nalezy sprawdzi¢ ustawienie oscieznic w pionie i poziomie.
Montaz nalezy dokonac w istniejgcych otworach z zachowaniem w miare mozliwosci istniejgcych oscieznic.
Po zamontowaniu, drzwi nalezy doktadnie zamkngC i sprawdzi¢ luzy w stykach elementow stolarki.
Powierzchnia powlok elementéw stolarki powinna by¢ jednolita, bez uszkodzen, poprawek, i rys i
odpryskow. Po zamontowaniu sprawdzi¢ dziatanie przy otwieraniu i zamykaniu, dziatanie drzwi i zamkow.
5.3 Montaz parapetéw przy oknach okien PCV

- Demontaz starych parapetéw

- Montaz nowych parapetow

- Wykonaé¢ wykonczenia zewnetrzne i wewnetrzne (tynkowanie, uzupetnienie spoin osciezy zewnetrznych
w nawigzaniu do istniejgcej elewacji),
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jako$ci robét polega na sprawdzeniu :

e zgodnosci wymiaréw

e sprawdzenia jakosci i rodzaju materiatéw z ktérych zostaty wykonane wyroby

e sprawdzenia prawidtowosci wykonania z uwzglednieniem szczegotéw konstrukcyjnych
e sprawdzenie prawidtowosci zamontowania i uszczelnienia stolarki

7. OBMIAR ROBOT L
Wg zasad okreslonych pkt.7. , Obmiar rob6t ” w ST-00 — CZESC OGOLNA.
Jednostkg obmiarowg jest dla montazu skrzydet drzwiowych wewnetrznych i okien — szt.

8. ODBIOR ROBOT

Wg zasad okreslonych pkt.8. ,0dbiér robét” w ST-00 — CZESC OGOLNA.

Badania przy odbiorze polegajg na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu
pomiarow dla sprawdzenia wymogow podanych w p. 6.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatnosci podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

¢ PN-88/B- 10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi .Wymagania i badania .

e PN-68/B- 10020 Roboty murowe z cegty. Wymagania i badania przy odbiorze.

e PN-B-13083: Szkto budowlane bezpieczne.

o Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — tom | czes¢ 4 Stolarka budowlana
i szklenie. Wyd. Arkady W-wa 1990 r .

16



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST-4)
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST 04 Roboty malarskie

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot malarskich w ramach zadania pod nazwa:

MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA
NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznych

Postanowienia zawarte w niniejszej ST sg dla Wykonawcy obowigzujgce na rowni z pozostatymi
dokumentami przetargowymi.

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacjami Technicznymi

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie malowania tynkdw wewnetrznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Warunki ogdlne stosowania materiatéw podano w ST "Wymagania ogdlne", pkt. 2

2.2. Zastosowane materiaty.

Farby niezaleznie od ich rodzaju powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych lub swiadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie.

Na tynkach nalezy stosowaé farbe lateksowg dyspersyjng przeznaczong do uzytku wewnetrznego. W
miejscach narazonych na wilgo¢ stosowac farbe do miejsc wilgotnych.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST "Wymagania ogdlne”, pkt. 3.
3.2. Sprzet stosowany

Roboty mozna wykonac przy uzyciu pedzli lub aparatoéw natryskowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogdlne", pkt. 4.

4.2. Wyboér srodkéw transportu

Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST "Wymagania ogdlne”, pkt. 5.

5.2. Warunki wykonania robé6t

Przy malowaniu powierzchni wewnetrznych temperatura nie powinna by¢ nizsza niz +8°C.

W okresie zimowym pomieszczenia nalezy ogrzewac.

W ciggu 2 dni pomieszczenia powinny by¢ ogrzane do temperatury co najmniej +8°C.

Po zakonczeniu malowania mozna dopusci¢ do stopniowego obnizania temperatury, jednak przez 3 dni nie
moze spasc¢ ponizej +1°C.

W czasie malowania niedopuszczalne jest nawietrzanie malowanych powierzchni cieptym powietrzem od
przewoddéw wentylacyjnych i urzgdzen ogrzewczych.

Powtoki z farb emulsyjnych i olejnych powinny by¢ niezmywalne, przy stosowaniu srodkéw myjgcych i
dezynfekujgcych.

Powtoki powinny dawac¢ aksamitno-matowy wyglad powierzchni.

Barwa powtok powinna by¢ jednolita, bez smug i plam.

Powierzchnia powtok bez uszkodzen, smug, plam i sladow pedzla.

Przy malowaniu wielowarstwowym nalezy na poszczegolne warstwy stosowac farby w réznych odcieniach.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zgodnie z "Warunkami wykonania robét", podanymi w ST "Wymagania Ogélne", pkt. 6

Powierzchnia do malowania

Kontrola stanu technicznego powierzchni przygotowanej do malowania powinna obejmowac:

e sprawdzenie wyglagdu powierzchni,

o sprawdzenie wsigkliwosci,

e sprawdzenie wyschniecia podtoza,

e sprawdzenie czystosci,

Sprawdzenie wygladu powierzchni pod malowanie nalezy wykona¢ przez ogledziny zewnetrzne.
Sprawdzenie wsigkliwosci nalezy wykonac przez spryskiwanie powierzchni przewidzianej pod malowanie
kilku kroplami wody. Ciemniejsza plama zwilzonej powierzchni powinna nastgpic¢ nie wczesniej niz po 3 s.
Roboty malarskie

Badania powtok przy ich odbiorach nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu ich wykonania dla farb
emulsyjnych nie wczesniej niz po 7 dniach.

Badania przeprowadza sie przy temperaturze powietrza nie nizszej od +5°C przy wilgotnosci powietrza
mniejszej od 65%.

Badania powinny obejmowac:

e sprawdzenie wygladu zewnetrznego,

e sprawdzenie zgodnosci barwy ze wzorcem,

Jesli badania dadzg wynik pozytywny, to roboty malarskie nalezy uzna¢ za wykonane prawidtowo. Gdy
ktérekolwiek z badan dato wynik ujemny, nalezy usung¢ wykonane powioki czesciowo lub catkowicie i
wykona¢ powtornie.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru dokonuje sie na budowie, zgodnie zasadami obmiaru Robét podanymi w ST "Wymagania Ogdéine"
pkt. 7.

Jednostkg obmiarowg robot jest m2 powierzchni zamalowanej wraz z przygotowaniem do malowania
podioza, przygotowaniem farb, ustawieniem i rozebraniem rusztowah Iub drabin malarskich oraz
uporzgdkowaniem stanowiska pracy. llo$¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru na zasadach okreslonych w ST "Wymagania Ogoélne" pkt. 8.
Roboty podlegajg warunkom odbioru wedtug zasad podanych ponizej.
8.1 Odbior podtoza
Zastosowane do przygotowania podtoza materiaty powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
normach panstwowych Ilub $Swiadectwach dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Podioze,
posiadajgce drobne uszkodzenia powinno by¢ naprawione przez wypetnienie ubytkow zaprawg
cementowo-wapienng do robdét tynkowych Ilub odpowiednig szpachléwkg. Podtoze powinno byé
przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.2. Jezeli odbiér podtoza odbywa sie po diuzszym czasie od
jego wykonania, nalezy podtoze przed gruntowaniem oczyscic.
8.2 Odbiér robot malarskich
e Sprawdzenie wyglgdu zewnetrznego powtok malarskich polegajgce na stwierdzeniu rownomiernego
roztozenia farby, jednolitego natezenia barwy i zgodnosci ze wzorcem producenta, braku przeswitu i
dostrzegalnych skupisk lub grudek nieroztartego pigmentu lub wypetniaczy, braku plam, smug,
zaciekow, pecherzy odstajgcych ptatdow powtoki, widocznych okiem $ladéw pedzla itp., w stopniu
kwalifikujgcym powierzchnie malowang do powtok o dobrej jakosci wykonania.
o Sprawdzenie odpornosci powtoki na wycieranie polegajgce na lekkim, kilkakrotnym potarciu jej
powierzchni migkkg, wetniang lub bawetniang szmatkg kontrastowego koloru.
e Sprawdzenie odpornosci powtoki na zarysowanie.
e Sprawdzenie przyczepnosci powioki do podtoza polegajgce na probie poderwania ostrym narzedziem
powtoki od podtoza.
e Sprawdzenie odpornosci powtoki na zmywanie wodg polegajgce na zwilzaniu badanej powierzchni
powtoki przez kilkakrotne potarcie mokrg migkkg szczotkg lub szmatka.
o Wyniki odbiorow materiatow i robot powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady ptatnosci podano w czesci Ogdinej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
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PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja i pobieranie probek.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-62/C-81502 Szpachldowki i kity szpachlowe. Metody badan.

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.

PN-C 81911:1997 Farby emulsyjne odporne na czynniki chemiczne
PN-C-81901:2002 Farby olejne i alkidowe.

19



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST-5)
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST-05 ROBOTY |INSTALACJI WODOCIAGOWEJ, KANALIZACYJNEJ | CENTRALNEGO
OGRZEWANIA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot w zakresie wykonania instalacji wodociggowo-kanalizacyjnej i centralnego ogrzewania w
ramach zadania pod nazwa:

MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA
NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19”

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowna jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét instalacyjnych.

1.3.Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie nowej instalacji wodociggowej, kanalizacyjnej i centralnego ogrzewania.

Niniejsza szczego6towa specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych robét:

. montaz rurociggow c.o.

montaz armatury c.o.

ptukanie instalaciji c.o.

préba szczelnosci c.o.

montaz rurociggow, urzgdzen zw. i cw. i kanalizacji wraz z proébami

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywania robét i ich zgodnos¢ ze sztukg budowlang,
SST poleceniami Nadzoru Inwestorskiego oraz zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane,
,Warunkami technicznymi i odbioru sieci wodociggowych”, Warszawa 2001 i ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i przemystowe”.
Odstepstwa mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-
budowlanych, lub zastgpienia zaprojektowanych materiatdw — w przypadku niemozliwosci ich uzyskania —
przez inne materiaty lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa
od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mogg powodowac¢ obnizenia wartosci funkcjonalnych i
uzytkowych instalacji, a jezeli dotyczg zmiany materiatow i elementéw okreslonych w dokumentac;ji
technicznej na inne nie mogg powodowa¢ zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej. Roboty montazowe
nalezy realizowa¢ zgodnie z SST, Polskimi normami, oraz innymi przepisami dotyczgcymi przedmiotowych
instalacji

2. MATERIALY:

1.Do wykonania instalacji wodociggowej, kanalizacyjnej i centralnego ogrzewania mogg by¢ stosowane
wyroby producentdéw krajowych i zagranicznych.

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢ aktualne polskie aprobaty techniczne
lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje
Inspektora Nadzoru. Odbiér techniczny materiatéw powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposéb
okreslony aktualnymi normami.

2.Przewody

2.1. Instalacja wodociggowa bedzie wykonana z rur warstwowych polietylenowych z wkfadkg aluminiowg
np. Geberit Mepla PE-Xb/A/PEHD Ilub innych réwnorzednych typu PE-Xb/AI/PEHD (dn16-50) z
umieszczong posrodku przekroju przewodu, rurg aluminiowg spawang wzdtuznie. Do tgczenia stosowaé
ksztattki systemowe, zaprasowywane Geberit Mepla albo inne réwnorzedne, wykonane z PVDF lub
mosigdzu/ brazu z pierscieniem zabezpieczajgcym potgczenie przed wystgpieniem korozji elektrolitycznej.
2.2. Instalacja kanalizacyjna zostanie wykonana z rur kanalizacyjnych kielichowych z PCV SN4
uszczelnionych w kielichach gumowymi pierscieniami.

2.3. Odprowadzenie skroplin od urzgdzen klimatyzacyjnych do najblizszych pionéw kanalizacji sanitarnej
nalezy wykonac z rur PVC dn 25.

2.4. Instalacja centralnego ogrzewania bedzie wykonana z rur z polipropylenu PN10-1329 lub PN-C-89207
3.Armatura

Instalacja ma by¢ wyposazona w typowg armature odcinajgca oraz armature wyptywowa o podwyzszonym
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standardzie.

4.1zolacja termiczna

-1zolacje cieptochronne rurociggow nalezy wykonac¢ z otulin termoizolacyjnych z pianki polietylenowej grub.
wg PT lub przedmiaru robét z powlekanym ptaszczem wewnetrznym i zewnetrznym.

-Otuliny muszg posiadac¢ aprobate techniczng o dopuszczeniu do stosowania w budownictwie, wydana
przez Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL

5.Grzejniki — jako elementy grzejne zastosowano grzejniki z pojedynczg lub podwdjng ptytg grzewczg typu
Purmo z wbudowanym zaworem termostatycznym firmy Owentrop oraz zaworem Regulux na powrocie lub
rownowazne. W pomieszczeniach gabinetow oraz poczekalni nalezy zastosowac grzejniki higieniczne.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT.

Do transportu stuzg dowolne srodki transportowe zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Rury w wigzkach muszg by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci.

Ksztattki nalezy przewozi¢é w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przetadunku
i magazynowania rur i ksztattek nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia, lub uszkodzenia.

Transport elementéw wyposazenia do ,bialego montazu” powinien odbywac¢ sie krytymi srodkami. Zaleca
sie transportowanie w oryginalnych opakowaniach producenta. Elementy wyposazenia nalezy
przechowywac¢ w magazynach lub w pomieszczeniach zamknietych w pojemnikach.

5. WYKONANIE ROBOT

1.Montaz rurociggéw

Przewody wodociggowe prowadzi¢ czesciowo po Scianach, czesciowo w posadzce. Podejscia pod
przybory prowadzi¢ w bruzdach. Przewody nalezy mocowa¢ do elementéw konstrukcyjnych budynku za
pomocg podpdr statych oraz przesuwnych, ktére nie mogg powodowac uszkodzen rury przewodowe;.
Rurociggi wody cieptej zaizolowac termicznie.

Rurociggi taczy¢ zgodnie z technologig producenta.

Potwierdzeniem uzyskania prawidtowego zgrzewa jest uzyskanie podwojnej, rownomiernej wyptywki na
catym obwodzie tgczonych elementow.

Po catkowitym zakonczeniu montazu i wzrokowym sprawdzeniu potgczeh nalezy przeprowadzi¢ prébe
szczelno$ci: probe wstepng i prébe gtdwng. Manometr do prowadzenia proby podigczamy w najnizszym
punkcie instalacji.

Rurociggi kanalizacyjne fgczone bedg na kielichy uszczelnione gumowymi pierscieniami.

Przed uktadaniem przewodéw nalezy sprawdzic trase oraz usung¢ mozliwe do wyeliminowania przeszkody,
mogace powodowaé uszkodzenie przewoddw (np. Prety, wystajgce elementy zaprawy betonowej i muru).-
Przed montazem nalezy sprawdzi¢, czy elementy przewidziane do zamontowania nie posiadajg uszkodzen
mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen.

Rur peknietych lub w inny sposéb uszkodzonych nie wolno uzywac.

Kolejno$¢ wykonywania robot:

o wyznaczenie miejsca i osadzenie rur,

wykonanie gniazd i sadzenie uchwytow,

przecinanie rur,

zatozenie tulei ochronnych,

utozenie rur z zamocowaniem wstepnym,

wykonanie potgczen.

W miejscach przejS¢ przewodow przez Sciany i stropy nie wolno wykonywac zadnych potgczen. Przejscia
przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych. Wolna przestrzeh miedzy zewnetrzng sciang
rury i wewnetrzng tulei nalezy wypetni¢ odpowiednim materiatem termoplastycznym. Wypetnienie powinno
zapewniaC jedynie mozliwos¢ osiowego ruchu przewodu. Diugos¢ tulei powinna by¢ wieksza od grubosci
Sciany lub stropu.

Przewody nalezy mocowac¢ do $cian za pomocg uchwytéw zgodnie z instrukcjg producenta.

Wykonane piony nalezy zaizolowac akustycznie wetng mineralng o grub. 50 mm.

Na pionach kanalizacyjnych wykonac rewizje.

2.Montaz armatury i osprzetu

Montaz armatury i osprzetu ma by¢ wykonany zgodnie z instrukcjami producenta i dostawcy.

3.Badania i uruchomienie instalacji
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Instalacja przed zakryciem bruzd i przed pomalowaniem elementéw instalacji oraz przed wykonaniem
izolacji termicznej przewodow musi by¢ poddana probie szczelnosci.

Instalacje nalezy dokfadnie odpowietrzyc.

Jezeli w budynku wystepuje kilka ztadéw Badania szczelnosci nalezy przeprowadzi¢ dla kazdego ztadu
oddzielnie.

Z préby szczelnosci nalezy sporzgdzi¢ protokét.

6. KONTROLA JAKOSCI:

Kontrola jakosci robét zwigzanych z wykonaniem instalacji wod.-kan. i c.o.. Powinna by¢ przeprowadzona
w czasie wszystkich faz robdt, zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,Warunkami technicznymi
wykonania i obioru robét budowlano-montazowych. Tom |l Instalacje sanitarne i przemystowe”.

Kazda dostarczona partia materiatéw powinna by¢ zaopatrzona w swiadectwo kontroli jakosci producenta.
Wyniki przeprowadzonych badah nalezy uznaé¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy
robét zostaty spetnione.

Jezeli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spetnione, nalezy dang faze robdét uzna¢ za niezgodng z
wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ Badania ponownie.

7. OBMIAR ROBOT

Wg zasad okreslonych pkt.7. , Obmiar rob6t ” w Ogélnej SST-00.
Jednostkg obmiarowg jest:

° montaz rurociggow c.o. - mb

montaz armatury c.o. — szt.

ptukanie instalacji c.o. — mb

proba szczelnos$ci c.o. — urzadz.

montaz rurociggow, urzgdzen zw. i cw. i kanalizacji wraz z prébami - kpl

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét polegajgcych na wykonaniu instalacji nalezy dokona¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi

wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom |l Instalacje sanitarne i przemystowe”.

W stosunku do nastepujgcych robot nalezy przeprowadzi¢ odbiory miedzy operacyjne:

. przejscia dla przewoddw przez Sciany i stropy (umiejscowienie i wymiary otworow),

¢ $ciany w miejscach montazu armatury i ceramiki sanitarnej (otynkowanie, glazura),

e bruzdy w $cianach: - wymiary, czysto$¢ bruzd, zgodnos¢ z pionem i zgodnosc¢ z kierunkiem w przypadku
minimalnych spadkéw odcinkéw poziomych.

Z odbioréw miedzy operacyjnych nalezy spisaé protokét stwierdzajgcy jako$¢é wykonania oraz przydatnosc

robot i elementow do prawidtowego montazu.

Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robot nalezy dokona¢ koncowego odbioru

technicznego instalaciji.

Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

. dokumenty dotyczagce jakosci wbudowanych materiatdw (Swiadectwa jakosci wydane przez

dostawcow materiatow),

o protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,

o protokot przeprowadzenia proby szczelnosci catej instalaciji,

Przy odbiorze korncowym nalezy sprawdzic:

. protokoty z odbiorow czesciowych i realizacji postanowien dotyczgcych usunigecia usterek,

o protokoty badan szczelnosci instalaciji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
Ogolne zasady pfatnosci podano w czesci Ogdlnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlano — montazowych. Tom Il Instalacje sanitarne i
przemystowe:. Arkady, Warszawa 2004 r.

e PN-EN 1717 Ochrona przed wtérnym zanieczyszczeniem wody w instalacjach wodociggowych i ogdéine

wymagania dotyczgce urzgdzen zapobiegajgcych zanieczyszczeniu przez przeptyw zwrotny.

PN-EN 476 Wymagania ogodlne dotyczgce elementéw stosowanych w systemach kanalizaciji

grawitacyjne.

PN-92/B-10735 Przewody kanalizacyjne. Wymagania i Badania przy odbiorze.

PN-P2/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.
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e PN-81/B-10700.01 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i Badania przy
odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST-6)
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST 06 INSTALACJA WENTYLACJI MECHANICZNEJ

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania

instalacji wentylacji mechanicznej dla potrzeb zadania pod nazwa:

MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA

NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19” Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robaot:

¢ instalacji wentylacji mechanicznej,

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz przepisami

i oznaczaja:

e roboty instalacyjne — wszystkie prace instalacyjne zwigzane z wykonaniem instalacji wentylaciji
mechanicznej i klimatyzacji zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej

¢ wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca roboty instalacji wentylaciji i klimatyzaciji,

¢ wykonanie — wszystkie dziatania przeprowadzone w celu wykonania robot

e procedura — dokument zapewniajgcy jakos¢; definiujgcy jak, kiedy, gdzie i kto wykonuje i kontroluje
poszczegdlne operacje robocze; procedura moze by¢ zastgpiona normami, aprobatami technicznymi i
instrukcjami.

e ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji projektowej zawierajgce dane opisujgce
przedmiot i wymagania dla okreslonego obiektu lub roboty niezbedne do jego wykonania.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢

z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

podano w SST-00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w SST-00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Instalacja wentylacji mechanicznej

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podane w SST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonywania instalacji wentylacji mechaniczne;j

Do wykonania robdét instalacji wentylacji mechanicznej Wykonawca robét powinien wykazac sie
mozliwos$cig korzystania co najmniej z ponizszego sprzetu:

- do robdét montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem
najnowszych rozwigzan technicznych.

- do robdt montazowych system rusztowan przejezdno-przesuwnych i podnosniki nozycowe.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST-00 ,WWymagania ogolne” pkt. 4.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Instalacja wentylacji mechanicznej

Dla przebudowywanych pomieszczen w obiekcie szpitala, przewiduje sie instalacje wentylacji
mechanicznej wywiewnej w tych miejscach gdzie nie ma mozliwosci wykonania wentylacji grawitacyjne;.
Ponadto projektuje sie wentylacje mechaniczng wyciggowg w pomieszczeniach toalet oraz magazynie i
pomieszczeniu porzadkowym. W pozostatych pomieszczeniach gdzie znajdujg sie istniejgce piony
wentylacji grawitacyjnej instalacja pozostaje bez zmian. We wszystkich pomieszczeniach objetych
opracowaniem projektuje sie zastosowanie nawiewnikdéw okiennych, celem dostarczenia nawiewu
Swiezego powietrza do pomieszczen. W miejscach gdzie nie ma okien a istnieje potrzeba zastosowania
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nawiewu, projektuje sie nawietrzaki scienne.

Przed zamodwieniem nawietrzakdéw, nalezy sprawdzi¢ grubos$¢ Sciany i dobra¢ odpowiedni nawietrzak
scienny. Otwor nalezy wykonaé otwornicg o odpowiedniej wielkosci wiertta, przejscie uszczelnic.

Celem instalacji wentylacji jest zapewnienie usuniecia zuzytego powietrza oraz prawidiowg wentylacje
pomieszczenia zgodng z wymaganiami.

Catos¢ robot wykona¢ zgodnie z ,Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdét Budowlano
Montazowych” wydanymi przez COBRTI Instal oraz z obowigzujgcymi normami i przepisami

Przewody i ksztattki prostokgtne wykonac zgodnie z BN-88/8865-04 o potgczeniach kotnierzowych z blachy
ocynkowane.

Przewody okragte wykonac jako gtadkie.

Przewody instalacji wentylacyjne podwieszac do stropéw za pomocg typowych zawiesi i podciggow.

W kanatach o szerokosci powyzej 500mm zamontowa¢ wsporniki usztywniajgce oraz wykonac
wzmocnienia powierzchni kanatu. Wszystkie kolana wentylacyjne wykonac¢ z fopatkami kierujgcymi.
Przewody wentylacyjne prowadzone i wykonane w taki sposob, aby w przypadku pozaru nie oddziatywaty
sitg wiekszg niz 1 kN na elementy budowlane, a takze aby przechodzity przez przegrody w sposob
umozliwiajgcy kompensacje wydtuzen przewodu.

Zamocowanie urzadzen i elementow wentylacyjnych powinno by¢ wykonane z uwzglednieniem
dodatkowych obcigzen zwigzanych z pracami konserwacyjnymi.

Przewody wentylacyjne powinny byé zamocowane do przegrod budynku w odlegtosci umozliwiajgcej
szczelne wykonanie potgczen poprzecznych. W przypadku potgczen kotnierzowych odlegtos¢ ta powinna
wynosi¢ min. 100mm.

Przejscia przewodow przez przegrody budynku nalezy wykona¢ w otworach, ktérych wymiary sg od 50 —
100 mm wieksze od wymiaréw zewnetrznych przewoddw lub przewodow z izolacjg. Przewody na catej
grubosci przegrody powinny by¢ obtozone wetng mineralng lub innym materiatem elastycznym o
podobnych wtasciwosciach.

Przejscia przewodow przez przegrody oddzielenia ppoz. powinny by¢ wykonane w sposéb nie obnizajgcy
odpornosci ogniowej tych przegréd.

Przejscia w przegrodach dymoszczelnych wykona¢ jako dymoszczelne.

Izolacje cieplne przewodow powinny mie¢ szczelne potgczenia wzdtuzne i poprzeczne.

Przewody wentylacyjne z materiatéw niepalnych.

Catos¢ projektowanych instalacji nalezy wykona¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru
robot budowlano-montazowych oraz zgodnie z obowigzujgcymi przepisami BHP.

Podtgczenia instalacji elektrycznej nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta.

Przy wykonywaniu robo6t budowlano instalacyjnych bezwzglednie zachowac przepisy BHP.

W miejscach przejs¢ przez przegrody ppoz. stosowaé przejscia ppoz. o odpornosci przegrody.

Catos¢ instalacji wykonac z materiatow posiadajgcych odpowiednie atesty i dopuszczenia.

Wykonanie robét powierzy¢ ekipie posiadajgcej doswiadczenie w wykonywaniu tego typu instalacji.
Urzadzenia montowac¢ zgodnie z instrukcjami fabrycznymi producenta.

Instalacje zaizolowa¢ otulinami systemowymi zgodnie z normg PN-B-02421:200 i obowigzujgcymi
przepisami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.2. Odbiory miedzyoperacyjne.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegajg nastepujgce elementy robdt:

e odcinki kanatow dla ktorych wymagana jest proba szczelnosci, w zakresie podanym w dokumentac;ji
projektowe] i uzgodnionej z Zamawiajgcym,
konstrukcji wsporczej, otwordw i bruzd,

e przy odbiorze urzadzen i elementéw od producenta: ogledziny zewnetrzne, wymiary, kompletnosc,
sztywno$¢ konstrukcji, dziatanie mechanizméw, wzrokowo szczelnos¢ potaczen,

o o0dbiér techniczny urzadzen wentylacyjnych nastgpi po zakonczeniu montazu i przeprowadzeniu prob.
Ma on na celu stwierdzenie, czy urzgdzenia i instalacja nadajg sie do eksploatacji i osiggajg zaktadane
parametry.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne zasady ptatnosci podano w czesci Ogélnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

o PN-B-76001:1996 Wentylacja mechaniczna. Przewody wentylacyjne. Szczelnos¢. Wymagania i badania.

o PN-78/B-10440 Wentylacja mechaniczna. Urzgdzenia wentylacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze

e PN-B-03430:1983 Wentylacja w budynkach mieszkalnych zamieszkania zbiorowego i uzytecznosci
publicznej. Wymagania
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST-7)
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST 07 ROBOTY INSTALACYJNE W ZAKRESIE WYKONANIA KLIMATYZACJI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt instalacyjnych instalacji klimatyzacji realizowanych w ramach zadania pod nazwa:
,MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA
NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19”

2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i rozliczeniowy przy
Zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét instalacyjnych wystepujgcych w obiekcie ij.:

° montaz agregatow zewnetrznych

. rozprowadzenie instalacji freonowej
o badanie szczelnosci instalacii

. prébny rozruch

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne 2z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i wytycznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos$¢ ze sztukg budowlang ,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. MATERIALY

2.1. Do wykonania instalacji klimatyzacji mogg by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i
zagranicznych. Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢ aktualne polskie
aprobaty techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbidr techniczny materiatéw powinien by¢é dokonywany wedtug wymagan
i w sposob okreslony aktualnymi normami.

2.2. Zgodnie z projektem nalezy zastosowac nastepujgce urzagdzenia lub inne o parametrach im
odpowiadajgcym: Wewnetrzne: Jednostki 3,5 KW

2.3. Przewody freonowe wykona¢ z rur miedzianych tgczonych na lut twardy. Do celéw chtodniczych
uzywac tylko rur bez szwu, odttuszczonych i odtlenionych, nadajgcych sie do cisnien roboczych co najmniej
3000kPa.

2.4. lzolacja termiczna: Przewody freonowe wewnatrz budynku zaizolowac¢ na catej diugosci izolacjg
posiadajgcya certyfikat dla stosowania w instalacjach chtodniczych grubosci 13mm. Przewody prowadzone
na zewnatrz budynku zaizolowac izolacjg o grubosci 13mm i ostoni¢ ptaszczem z blachy ocynkowanej.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT.

4.1. Do transportu stuzg dowolne $rodki transportowe zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Transport elementéw wyposazenia powinien odbywaé sie krytymi srodkami. Zaleca sie transportowanie w
oryginalnych opakowaniach producenta. Elementy wyposazenia nalezy przechowywa¢ w magazynach lub
w pomieszczeniach zamknietych w pojemnikach.

4.2. Rury w wigzkach muszg byc¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dtugosci.

4.3. Ksztaltki nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportu, przefadunku i
magazynowania rur i ksztattek nalezy unikac ich zanieczyszczenia, lub uszkodzenia.

5. WYKONANIE ROBOT.

Instalacja.
Przewody przed montazem oczyScic na zewnatrz i na stykach. Przewody prowadzic w sposob
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umozliwiajgcy wykonanie izolacji cieplnej. Odlegtos¢ zewnetrznej powierzchni przewodu lub jego izolacji
cieplnej od Sciany, stropu lub podtogi powinna wynosi¢ co najmniej 3cm. Przewody poziome prowadzone w
kanatach i po scianach, na lub pod stropami powinny spoczywaé na podporach ruchomych usytuowanych
w odstepach nie mniejszych niz:

- dla przewodéw srednicy do 20mm — 1,3m

- dla przewoddw $rednicy 25mm — 1,5m

- dla przewodow srednicy 32mm — 1,7m

Przy przejsciu przewodu przez przegrode budowlang nalezy stosowac przepust w tulei ochronnej, trwale
osadzonej w przegrodzie budowlanej.

Przewody tgczy¢ przez lutowanie.

Calos¢ instalacji zamontowac zgodnie z zaleceniami producenta systemu klimatyzacyjnego, zawartych w
dokumentacji techniczno-ruchowych.

Préby i rozruch

Przed napetnieniem instalacji, nalezy przedmucha¢ przewody sprezonym azotem technicznym. Nastepnie
wykonac¢ probe szczelnosci na cisnienie 4,4 MPa oraz test osuszania proézniowego. Test szczelnosci
powinien by¢ zgodny z EN-378-2. Po uzyskaniu pozytywnych préb instalacje napetni¢ freonem R410A i
przeprowadzi¢ rozruch instalacji.

Wytyczne budowlane

- wykonac¢ konstrukcje wsporcze pod jednostki zewnetrzne

- wykonaé¢ w przegrodach budowlanych niezbedne otwory dla przeprowadzenia przewodéw instalaciji
freonowej, odprowadzenia skroplin, sterowniczej i elektrycznej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Odbidr robot zostanie potwierdzony obustronnie podpisanym protokotem odbioru i wykonania roboét, dla
kazdego z zadan. Ze strony inwestora wyznaczona zostanie komisja w sktad ktorej wejdzie kierownik
dzialu Oczyszczania Sciekdw, Inspektor Nadzoru oraz osoby powotane. Warunki bezwzgledne do
podpisania protokotu odbioru:

° zakonczenie robét montazowych i porzgdkowych,

° rozruch i osiggniecie zaktadanego celu temperatur maksymalnych,

o dostarczenie dokumentacji techniczno-ruchowej oraz kart gwarancyjnych,

. dostarczenie protokotéw z préb szczelnosci.

W stosunku do nastepujgcych robot nalezy przeprowadzi¢ odbiory miedzy operacyjne:

. przejscia dla przewodow przez sciany i stropy (umiejscowienie i wymiary otworéw),

. sciany w miejscach montazu armatury i ceramiki sanitarnej (otynkowanie, glazura),

. bruzdy w $cianach: - wymiary, czystos¢ bruzd, zgodnos¢ z pionem i zgodnosé z kierunkiem

w przypadku minimalnych spadkéw odcinkéw poziomych.

Z odbioréw miedzy operacyjnych nalezy spisa¢ protokét stwierdzajgcy jakos¢ wykonania oraz przydatnoscé
robot i elementow do prawidtowego montazu.

Po przeprowadzeniu préb przewidzianych dla danego rodzaju robét nalezy dokonaé koncowego odbioru
technicznego instalaciji.

7. OBMIAR ROBOT

Wg zasad okreslonych pkt.7. ,, Obmiar rob6t ” w ST-00- Wymagania ogdine .
Jednostkg obmiarowg jest :

. montaz rurociggoéw - mb

. montaz urzadzen — szt.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr nalezy przeprowadzi¢ wg zasad okreslonych w SST-00

Badania przy odbiorze polegajg na sprawdzeniu technicznych  dokumentéw  kontrolnych
i przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymogoéw podanych w p. 6.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne zasady pfatnosci podano w czesci Ogélnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-EN 12792:2006 Wentylacja i klimatyzacja — Terminologia

o PN-EN 1736:2002 Instalacje ziebnicze i pompy ciepta.

o PN-EN 12449:2002 Miedz i stopy miedzi - Rury okragte bez szwu ogdlnego przeznaczenia

o PN-EN 1451-1:2001 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych do odprowadzania nieczystosci i
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Sciekow (o niskiej i wysokiej temperaturze) wewnatrz konstrukcji budowli — Polipropylen

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z dnia 15 czerwca 2002 r.)

o DTR producentéw urzadzen i elementéw montowanej instalacji klimatyzacji
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST-8)
WYKONANIA i ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST 08 INSTALACJA GAZOW MEDYCZNYCH

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania

instalacji gazéw medycznych w ramach zadania pod nazwa:

,MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA

NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19”

2. Zakres stosowania SST.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Inwestycja obejmuje wykonanie instalacji gazow medycznych: tlenu oraz prozni do celéw medycznych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami oraz przepisami

i oznaczaja:

e roboty budowlane - wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem instalacji gazéw medycznych
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej,

¢ Wykonawca - osoba lub organizacja wykonujgca roboty budowlane,

¢ wykonanie - wszystkie dziatania przeprowadzane w celu wykonania robat,

e procedura - dokument zapewniajgcy jakos¢; definiujacy, jak, kiedy, gdzie i kto wykonuje i kontroluje
poszczegolne operacje robocze; procedura moze by¢ zastgpiona normami, aprobatami technicznymi i
instrukcjami,

o ustalenia projektowe - ustalenia podane w dokumentacji projektowej zawierajgce dane opisujgce
przedmiot i wymagania dla okreslonego obiektu lub roboty oraz niezbedne do jego wykonania.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z dokumentacjg

projektowg, SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w SST-00

~YWymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST-00

~YVymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Instalacja gazéw medycznych

Instalacja gazéw medycznych obejmuje:

- system rurociggowy do gazéw medycznych,

- sygnalizacja awaryjna gazéw medycznych.

Rurociagi

Zgodnie z Ustawg o Wyrobach Medycznych z dnia 20.05.2010 (Dz.U. nr 107 poz. 679) oraz Dyrektywa

Medyczng 93/42/EWG i zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Zdrowia z dnia 30.04.2004 (Dz.U. nr 100 poz

1027 § 3) "System rurociaggowy do gazéw medycznych" jest wyrobem medycznym klasy llb, reguia

2.9.11.12 | i jak kazdy wyrob medyczny, aby mogt by¢ wprowadzony do uzywania, zgodnie art. 5 Ustawy o

Wyrobach Medycznych musi by¢ oznaczony znakiem CE i zgodnie z art. 52 ust.1 Ustawy o Wyrobach

Medycznych musi byé zgtoszony do Rejestru Wyrobéw Medycznych. Rurociggi gazéw medycznych

wykonac¢ rur miedzianych ciggnionych z miedzi odtlenionej wg normy PN-EN 13348:2004. Montaz

rurociggow systemoéw rurociggowych do gazow medycznych nalezy rozpocza¢ po wykonaniu instalaciji

wentylacji i klimatyzacji oraz instalacji sanitarnych. Systemy rurociggowe do gazéw medycznych prowadzi¢

w obrebie stropow podwieszanych i uktadane nad tynkiem w przestrzeni miedzy stropowej. Tam gdzie

stropy podwieszane nie wystepujg instalacje nalezy ukfada¢ pod tynkiem. Podejscia rurociggow do

skrzynek kontrolno -informacyjnych gazéw medycznych, punktéw poboru gazéw oraz rozprowadzenie w

pokojach i czesciach korytarzy bez stropéw podwieszanych uktadaé pod tynkiem.

Rurociggi gazéw medycznych mocowac w odstepach wystarczajgcych dla uniemozliwienia ich ugiecia lub

odksztatcenia. Podpory rurociggow stosowane do podparcia projektowanej instalacji wykonane z

materiatéw odpornych na korozje, odizolowane od rurociggéw poprzez zastosowanie obejm z guma.
Zalecane odlegto$ci pomiedzy wspornikami rurociggéw instalaciji gazéw medycznych.
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Zewnetrzna srednica w mm Maksymalne odlegtosci w m

Do 18 15
22 do 28 2,0
35 do 54 2,5

Rurociggi wykonac¢ jako zaopatrzone w zacisk uziemiony usytuowany mozliwie jak najblizej miejsca, w
ktérym rurocigg wchodzi do budynku.

Odlegtos¢ rurociggéw od instalacji elektrycznej w przypadku réwnolegtego prowadzenia nie moze byé
mniejsza niz 10 cm. W innym przypadku nalezy zastosowac tuleje ochronne z PVC.

Potfgczenie nieroztgczne rurociggéw nalezy wykonaé lutem twardym srebrnym przy uzyciu odpowiednich
ztgczek i ksztattek. Lut uzyty do lutowania nie zawiera wiecej niz 0,025 % (g/g) kadmu. tagczenia
rurociggow nalezy wykonac¢ poprzez zastosowanie ztgczek prostych, kolanek oraz trojnikéw. Dopuszcza sie
giecie i rozttaczanie rur z zachowaniem wytycznych normy PN-EN 13348:2004.

Rurociggi trwale oznakowaé nazwag gazu (i/lub symbolem) w poblizu zaworéw odcinajgcych, przy
potgczeniach, zmianach kierunku przebiegu, przed i za $cianami i przegrodami itd., w odstepach nie
wiekszych niz 10 m oraz w poblizu punktéw poboru. Oznakowanie to wykonane jest za pomoca nalepek.
Zawory odcinajgce nalezy trwale oznakowa¢ w sposdb umozliwiajgcy okreslenie trybu ich pracy.

Wszystkie piony, zawory, skrzynki zaworowe, manometry nalezy oznaczyé w sposéb czytelny i trwaty.
Rowniez rurociggi prowadzone po Scianach, w kanatach instalacyjnych oraz nad sufitami podwieszonymi
oznakowac barwnie. Oznakowanie barwne w oparciu o PN-EN ISO 5359:2008 z opisang nazwg gazu lub
jego symbolem.

Punkty poboru sprezonych gazéw medycznych i prozni

Punkty poboru grupowane w tablicach TPG oraz jako samodzielne.

Wszystkie punkty poboru w obiekcie muszg by¢ tego samego typu zaprojektowano punkty poboru w
standardzie SS 875 24 30 (AGA).

Punkty poboru powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ISO 9170-1:2009 ,Punkty poboru dla
systemow rurociggowych gazéw medycznych — Czesé 1: Punkty poboru sprezonych gazéw medycznych i
prézni”.

W obiekcie wystepujg nastepujgce rodzaje punktéw poboru:

- punkty poboru tlenu

- punkty poboru prézni

Punkty poboru montowaé na wysokosci 1,6m (+- 5¢cm) od poziomu posadzki do osi punktu poboru.

3. SPRZET.

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podane w SST-00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonywania instalacji gazow medycznych.

Do wykonania instalacji gazow medycznych Wykonawca robot powinien wykazaé sie posiadaniem sprzetu
odpowiadajgcego wymaganiom okreslonym w obowigzujgcych w Polsce przepisach. Sprzet winien
spetnia¢ wymagania technologiczne wykonania i montazu elementow.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST-00 ,Wymagania ogdéine” pkt. 4.
Dobdr transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robét podano w SST-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Instalacja gazéw medycznych.

Prace powinny by¢ wykonywane przez Firmy posiadajgce odpowiednie uprawnienia i kwalifikacje.

Systemy rurociggowe do gazéw medycznych wykonano zgodnie z warunkami zawartymi w PN-EN 1SO
7396-1: 2010 - Systemy rurociggowe do gazéw medycznych — Cze$¢ 1: Systemy rurociggowe do
sprezonych gazoéw medycznych i prozni.

Wszystkie zawory i piony oznakowac jak nizej:

. nazwa lub symbol gazu

o strefa, obszar, odcinek przynalezny do danego zaworu.

Oznakowanie to nalezy naklei¢ na skrzynce.

Wykaz prob jakie nalezy wykonac przed oddaniem systemu rurociggowego do eksploatacii:

Wykaz oraz opis i procedura prob i badan systeméw rurociggowych zawarte sg w normie PN-EN ISO 7396-
1: 2007. Zgodnie z ww. normg wykonano nastepujgce préby i badania:

a) proby po zakonczeniu montazu systemu rurociggowego, ale przed jego zakryciem:
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° kontrola oznakowania i podpér rurociggow,

° kontrola wzrokowa, czy wszystkie elementy zamontowane na tym etapie spetniajg wymagania
techniczne okreslone w projekcie,

. préba wytrzymatosci mechanicznej rurociggu sprezonych gazow,

° préba wytrzymatosci mechanicznej rurociggu prézni (moze by¢ wykonana albo przed albo po

zakryciu rurociggu),
b) préby po catkowitym zakonczeniu montazu a przed oddaniem systemu rurociggowego do
eksploatacji:

° préba szczelnosci i kontrola zaworéw odcinajgcych pod katem ich zamykania,

° préba na obecnos¢ potgczen krzyzowych,

. préba na obecnos$¢ przeszkdd w przeptywie,

. sprawdzenie mechanicznego dziatania punktéw poboru, stopnia przeptywu, ich oznaczenia, préba
na tozsamos¢ gazu,

° préba instalacji regulacyjnych, kontrolnych i alarmowych,

. préba na obecno$¢ zanieczyszczen statych w rurociggach,

. napetnienie instalacji okreslonym gazem,

. préba na tozsamos¢ gazu (tlenu).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST-00 ,,Wymagania ogoéine” pkt. 6.

6.2. Instalacja gazéw medycznych.

Wszystkie prace nalezy wykonaé zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami , a w szczegolnosci
normg PN EN 737-3 : Systemy rurociggowe dla gazéw medycznych — rurociggi dla sprezonych gazéw
medycznych i podcisnienia. Wszystkie stosowane materiaty i urzadzenia muszg posiadaé aktualne
certyfikaty i dopuszczenia.

Przy wykonywaniu prac nalezy zachowac przepisy BHP i PPOS. Prace powinny by¢ wykonywane przez
Firmy posiadajgce odpowiednie uprawnienia i kwalifikacje.

6.3. Badanie szczelnosci instalacji.

Instalacje gazéw medycznych powinny by¢ poddane badaniom i probom zgodnie z normg PN EN 737-3.
Préby cisnieniowe nalezy przeprowadzi¢ przy uzyciu sprezonego powietrza lub azotu stosujgc odpowiednie
cisnienia.

PROBY WYTRZYMALOSCI MECHANICZNEJ

Préba wytrzymatosci mechanicznej powinna by¢ wykonana po zamontowaniu instalacji przed jej
zakryciem. Podczas przeprowadzania prob nalezy stosowaé ponizsze warto$ci cisnien :

dla rurociggéw o ci$nieniu pracy 0,5- 0,7 MPa 1,0 MPa

PROBY SZCZELNOSCI

Préba szczelnosci po zakonczeniu montazu

Rurociggi powinny by¢ catkowicie zmontowane i przymocowane do Sciany.

Gniazda punktéw poboru, ztgcza pod czujniki i zawory nadmiarowe winny by¢ zaslepione.
Podczas przeprowadzania préb nalezy stosowac ponizsze wartosci cisnien:

. dla rurociggdw o cisnieniu pracy 0,5 MPa 0,75 MPa

. dla rurociggéw prézni 0,50 MPa

Proba szczelnosci po zakonczeniu montazu, a przed eksploatacjg instalaciji.

Przed przeprowadzeniem tej proby nalezy zamontowaé wszystkie punkty poboru, manometry
i wakuometry, oraz czujniki cisnienia.

Podczas przeprowadzania prob nalezy stosowaé ponizsze wartosci cisnieh:

. dla rurociggdéw o cisnieniu pracy 0,5 MPa -0,7 MPa 0,70 MPa

. dla rurociggéw prozni -0,06 MPa

1. Badanie szczelnosci (proba hydrauliczna) nalezy przeprowadzi¢ dla kazdej instalacji odrebnie.
Podobnie mozna postepowaé w przypadku rozlegtego ztadu dzielgc go na czesci.

2. Préby nalezy przeprowadzaé przed zakryciem bruzd i kanatéw oraz przed wykonaniem izolacji rur.
3. Jezeli postep robét budowlanych wymaga zakrycia bruzd i szachtéw przed catkowitym
zakonczeniem montazu, nalezy wéwczas przeprowadzac badania szczelnosci czesci danej instalaciji.

4. Cisnienie robocze w instalacji gazéw medycznych:

- instalacja tlenu - 0,5 - 0,7 MPa (5 - 7 bar)
- instalacja sprezonego powietrza - 0,5 - 0,7 MPa (5 - 7 bar)
- instalacja prézni - 0,35 kPa
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5. Czas trwania préby — 24 godziny. Wynik uwaza sie za pozytywny, jezeli spadek cisnienia
przypadajgcy na jedng godzine nie przekroczy 1%.

6. Instalacje nalezy doktadnie przedmuchaé¢ az do otrzymania czystego gazu. Instalacje nalezy
przedmucha¢ sprezonym azotem lub sprezonym powietrzem medycznym.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 7.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w SST-00 ,,Wymagania ogoéine” pkt. 8.

8.2. Rodzaje odbioréw robot.

Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.3. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych
zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania ogodlnego postepu robét. Odbioru robét dokonuje Przedstawiciel uzytkownika w obecnosci
Inspektora nadzoru inwestorskiego i Wykonawcy. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Odbidér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy. Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor
nadzoru inwestorskiego na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikdéw badan laboratoryjnych
i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg i
uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbior czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje Przedstawiciel
uzytkownika — w obecnosci Inspektora nadzoru inwestorskiego i Wykonawcy. Odbiory miedzyoperacyjne sg
elementem kontroli jakosci wykonania robét poprzedzajgcych.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:

. Sposob prowadzenia przewodow poziomych i pionowych,

. lokalizacja urzgdzen sanitarnych.

Z odbioréow miedzyoperacyjnych nalezy spisaé protokét stwierdzajgcy jako$é wykonania oraz

przydatnos¢ robot i elementow do prawidtowego wykonania montazu. Protokot podpisuje kierownik robot
instalacyjnych przy udziale majstra i brygadzisty, a w przypadku robdt zanikajgcych rowniez przy udziale
inspektora nadzoru technicznego.

8.5. Odbior ostateczny robét.

Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich

ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbidr ostateczny robo6t nastgpi w terminie ustalonym w
dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestorskiego zakonczenia
robét i przyjecia dokumentéw. Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci przedstawiciela uzytkownika w obecnosci Inspektora nadzoru inwestorskiego
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikébw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacjg projektowa i specyfikacjg. W szczegdlnosci nalezy skontrolowac:

. uzycie wkasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia,

prawidtowos¢ wykonania potgczen,

jakos¢ zastosowanych materiatéw uszczelniajgcych,

wielkos¢ spadkow przewodow,

odlegtosci przewodow wzgledem siebie i od przegréd budowlanych,

prawidtowos¢ wykonania podpér przewodow i odlegtosci miedzy nimi,

prawidtowosc¢ ustawienia armatury,

prawidtowosc¢ przeprowadzenia wstepnej regulacii,
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° prawidtowosc¢ zainstalowania przyborow ,

° jakosci wykonania izolaciji ,

o zgodnosci wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie

odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot

uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych

w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy

termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakoS¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i specyfikacja z

uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo

ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do

wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego

robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegdbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
Zzamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie ze specyfikacja,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robét. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedag

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robét poprawkowych i robét

uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.6. Odbioér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych

przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem

zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogodlne zasady ptatnosci podano w czesci Ogélnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

e PN-77/H-74586/00 Miedz i stopy miedzi. Rury. Ogélne wymagania i badania.

o EN 133/80 ,taczniki z miedzi i stopdw miedzi” cz. 1 — ,Laczniki z miedzi do potaczeh kapilarnych z
rurami miedzianymi.”

e BN-75/8868 Urzadzenia tlenowe szpitalne. Wymagania i badania.

e EN 13348:2001 Miedz i stopy miedzi. Rury miedziane okragte bez szwu do gazéw medycznych i prozni.

e PN-EN 737-3 Rurociggi dla medycznych gazéw sprezonych i prozni.

10.2. Inne przepisy.

¢ Rozporzadzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 10 listopada 2006 r. w sprawie wymagan,
jakim powinny odpowiada¢ pod wzgledem fachowym i sanitarnym pomieszczenia i urzadzenia zaktadu
opieki zdrowotnej

¢ Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Tom Il. Instalacje sanitarne i
przemystowe. Arkady 1988 r.

e Instalacje z rur miedzianych. Centralny Osrodek Badawczo-Rozwojowy Techniki Instalacyjnej ,Instal”
Warszawa 1994 r.

o Wytyczne Ministerstwa Zdrowia i Opieki Spotecznej zawarte w Zeszycie nr 3 z dnia 6 stycznia 1981 r.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkéw technicznych

jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r w sprawie sposobéw deklarowania
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zgodnosci wyrobéw budowlanych oraz sposobdw znakowania ich znakiem budowlanym

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie BHP przy wykonywaniu robot
budowlanych

Rozporzadzenie MP i PS z dnia 26 wrzesnia 1997r w sprawie ogolnych przepiséw BHP
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH | NISKOPRADOWYCH

DLA ZADANIA:
,MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA
NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z PANDEMIA COVID-19

2. Zakres stosowania SST.
SPIS TRESCI:

CZESC OPISOWA

1. Zakre stosowania ST
1.2. Zakres robét objetych ST

Zakres robot obejmuje:
1.3.0Okreslenia podstawowe
1.4.0gdélne wymagania dotyczgce robot
1.5.Bezpieczenstwo i higiena pracy
1.6.Dokumentacja robét montazowych
2. MATERIALY
2.1.Dokumentacja robot montazowych
2.2.Warunki przyjecia na budowe materiatow do robét montazowych
3. Wymagania dotyczace sprzetu, maszyn i narzedzi
4. Wymagania dotyczgce transportu
4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu
4.2.Transport materiatéw
5.0pis wykonania robot
5.1.0gdlne zasady wykonania robot
5.2.Demontaz istniejgcych instalaciji
5.3.Uktadanie przewodow
5.3.1.Trasy koryt kablowych
5.3.2.Instalacje prowadzone pod tynkiem
5.4.Przejscia przez sciany i stropy
5.5.Zabezpieczenia przeciwpozarowe przejs¢ instalacyjnych
5.6.Montaz rozdzielnic
5.7.Aparatura modutowa
5.8.Stosowane przewody i kable
5.9.Montaz przewodow elektrycznych
5.10.Montaz opraw o$wietleniowych i sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikéw energii elektrycznej
5.11.Instalacja oswietlenia
5.11.1.0s8wietlenie podstawowe
5.11.2.0s8wietlenie awaryjne-ewakuacyjne
5.11.3.Przygotowanie koncow zyt przewoddw, wykonanie potgczen elektrycznych przewodoéw oraz
przytgczenie opraw
5.11.4.Montaz osprzetu
5.12.0chrona przeciwporazeniowa
5.13.Instalacja potgczen wyréwnawczych
5.14.Proby montazowe
5.15.System sygnalizacji pozaru
5.15.1.Uktadanie i mocowanie przewodéw
5.15.2.Przygotowanie koncow i fgczenie przewodow
5.15.3.Montaz urzgdzen
5.15.4.Testy i pomiary systemu
5.16.System okablowania strukturalnego
5.16.1.Wymagania dla systemu okablowania strukturalnego
5.16.2.Pomiary instalacji
5.17.System kontroli dostepu
5.17.1.Montaz urzgdzen
5.17.2.Uruchomienie systemu
5.18.System monitoringu wizyjnego VSS/CCTV
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5.18.1.Funkcjonalnosé¢ systemu
5.18.2.Uruchomienie systemu

5.19.System przyzywowy

5.19.1.Wymagania dla systemu przyzywowego
5.19.2.Pomiary odbiorcze

5.20.Roboty dodatkowe po zakonczeniu montazu instalacii

6.Kontrola jakosci robot

6.1.0gdlne zasady kontroli jakosci robét
6.2.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

7.Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot
8.0dbidr robot i podstawa ptatnosci
9.Dokumenty odniesienia

9.1.Normy
9.2.Ustawy
9.3.Rozporzgdzenia
9.4 Wytyczne

Oznaczenia kodéw CPV

o 45300000-3 o Roboty instalacyjne elektryczne

. 45311000-0 . Roboty w zakresie okablowania oraz instala-
cji elektrycznych

. 45312100-8 o Instalowanie przeciwpozarowych systemoéw
alarmowych

. 45314200-3 o Instalowanie linii telefonicznych

o 45414300-4 o Instalowanie infrastruktury i okablowania

° 45314310-7 o Uktadanie kabli

° 45314320-0 o Instalowania okablowania komputerowego

o 45315100-9 o Instalacyjne roboty elektrotechniczne

° 45315600-4 o Instalacje niskiego napiecia

. 45316000-5 . Instalowanie systeméw oswietleniowych i
sygnalizacyjnych

CZESC OPISOWA
PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ:

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robét zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych w zakresie instalacji elektrycznych i
niskoprgdowych dla zadania: ,MODERNIZACJA POMIESZCZEN NA ODDZIALE CHIRURGICZNYM
WRAZ Z CZESCIA KORYTARZA NA POTRZEBY BUDOWY IZOLATORIUM W ZWIAZKU Z
PANDEMIA COVID-19”

Przez wymagany standard rozumie¢ sie bedzie, iz Wykonawca ma obowigzek zastosowac standard
techniczny nie gorszy niz to okreslono w Specyfikacji Technicznej i Projekcie Wykonawczym, pod
sankcjg uznania kazdej czesci robot nie spetniajgcych tego wymogu za wadliwg, z przewidzianymi
umowg konsekwencjami. Nie podlega sankcji odstepstwo od Specyfikacji Technicznej i dokumentac;ji
technicznej, dla ktérego Wykonawca wczesniej uzyskat aprobate Przedstawiciela Zamawiajgcego.
Wykonawca ma mozliwos¢ zastosowania standardu wyzszego w odniesieniu do jakiejkolwiek czesci
robot, a w szczegolnosci wszedzie | zawsze tam, gdzie stuzy¢ to bedzie osiggnieciu gwarantowanych
przez Wykonawce parametrow techniczno - technologicznych.

Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ dokumentdéw przetargowych i kontraktowych nalezy odczytywac i
rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania robét opisanych w punkcie 1.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna wobec braku ogdélnych specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru rob6t ma charakter doprecyzowujgcy pojecia i relacje pomiedzy uczestnikami procesu
budowlanego w celu odpowiadajgcej oczekiwaniom inwestora, dobrej jakosciowo i sprawnej realizaciji
robét w zakresie okreslonym w punkcie 1. i nie stanowi szczegdétowego opisu technicznego przedmiotu
inwestycji procedur towarzyszgcych jego realizacji.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna powotuje i klasyfikuje nastepujgce zrodta szczegdtowych zasad
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wyznaczajgcych kryteria jakosciowe przy realizacji przedmiotowego remontu uszeregowane w
kolejnosci poczynajgc od najwazniejszego kryterium:

Aktualne w dacie wykonywania robét Normy Polskie i Zagraniczne, ktorych stosowanie poprzez
przywotanie ich w towarzyszacych niniejszej specyfikacji szczegotowych specyfikacji technicznych jest
dla inwestycji obligatoryjne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych, tomy od | do V, Wydawnictwo Arkady,
Warszawa, 1989-90, w kwestiach nie ujetych w Normach aktualnych — przywotanych w niniejszej
specyfikacji, o ile nie stojg one w sprzecznosci z Normami aktualnymi przywotanymi w ST

Watpliwosci w zakresie uszeregowania wymagan bgdz usuniecia sprzecznosci, jakie mogag zachodzic¢
pomiedzy Normami a Warunkami Technicznymi, o ktérych mowa wyzej, powinny by¢ wyjasniane przy
udziale Nadzoru Inwestorskiego przed przystgpieniem do robot. Wszelkie konsekwencje wynikajgce z
zaniechania wyjasnienia watpliwosci w powyzszych wzgledach obcigzajg wytgcznie Wykonawce Robaot.

Zakres robot objetych ST
Zakres robot obejmuje:

. Demontaz istniejgcych instalacji elektrycznych

Demontaz istniejgcych rozdzielnic elektrycznych

Demontaz istniejgcych opraw oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego
Uktadanie kabli i przewoddw elektrycznych i teletechnicznych

Montaz tras kablowych

Montaz osprzetu i urzadzen wraz z przygotowaniem podtoza i robotami towarzyszgcymi
Wykonanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych

Montaz instalacji systemu sygnalizacji pozaru

Montaz instalacji monitoringu wizyjnego

Pomiary po-wykonawcze i uruchomienie instalacji

Przygotowanie dokumentacji po-wykonawczej.

. Montaz rozdzielnic elektrycznych

Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi Normami Technicznymi, Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét

Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg

projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru oraz w szczegolnosci:

1) Uzywa¢ materiatdw produkcji jednego z zatwierdzonych producentéw lub materiatow, ktérych
wzajemna kompatybilnos¢ zostata poswiadczona przez zatwierdzonego producenta.

2) Dopuszcza sie wytgcznie systemy posiadajgce komplet atestow, certyfikatow i dopuszczen, w
szczegoblnosci ze wzgledéw przeciwpozarowych, oraz akceptacje Projektanta i Inspektora
Nadzoru.

3) Wykonawca jest zobowigzany do zrealizowania wszystkich brakujgcych i pominietych w
niniejszym opracowaniu elementéw wraz z dostarczeniem koniecznych materiatéw i urzgdzen
dla kompletnego wykonania przedmiotu specyfikacji i zapewnienia jego petnej funkcjonalnosci.

4) W przypadku, kiedy Wykonawca zastosuje materiaty lub urzagdzenia niezgodne ze specyfikacjg
bedzie obcigzony kosztami demontazu tego urzadzenia, zakupu i montazu urzadzen
wyszczegolnionych w niniejszej specyfikacji.

5)  Rysunki i czeS¢ opisowa sg dokumentami wzajemnie uzupetniajgcymi sie. Wszystkie elementy
ujete w czesci opisowej, a niepokazane na rysunkach oraz pokazane na rysunkach, a nieobjete
specyfikacja winny by¢ traktowane jakby bylty ujete w obu. W przypadku watpliwosci, co do
interpretacji niniejszej specyfikacji, Wykonawca przed ztozeniem oferty powinien wyjasni¢ z
Inwestorem (Zamawiajgcym) i Projektantem, ktéry jako jedyny jest upowazniony do autoryzacji i
dokonywania jakichkolwiek zmian lub odstepstw.

6) Wszystkie wykonywane prace oraz proponowane materiaty winny odpowiadac¢ Polskim Normom i
posiadaC stosowng deklaracje zgodnosci lub posiada¢ znak CE i deklaracje zgodnosci z
normami zharmonizowanymi oraz posiada¢ niezbedne atesty tak, aby spetnia¢ obowigzujgce
przepisy.

7) Wszystkie prace muszg by¢ wykonywane zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, z
zachowaniem szczegodlnej ostroznosci i pod statym nadzorem oséb uprawnionych. Zakres
wykonania i obowigzki przy robotach budowlanych stosowac¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych i podobnymi uregulowaniami.
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Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat prac w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych wymagan sanitarnych.

Dokumentacja robét montazowych

Dokumentacje rob6t montazowych elementéw instalacji elektrycznej stanowia:

e projekt wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 02.09.2004 r. w
sprawie szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (,

o specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w przypadku zaméwien publicznych),
sporzgdzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie
szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robot budowlanych - dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych, karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentéw dotyczgce stosowania
wyrobow, - protokoty odbioréw czesciowych, koncowych oraz robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
z zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,ST
Instalacje elektryczne i teletechniczne strona 10 z 26

o dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r.).
Montaz elementdéw instalacji elektrycznej nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowe; i
szczegotowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t montazowych, opracowanych dla
konkretnego przedmiotu zaméwienia.

MATERIALY

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu pozgdanego

standardu wykonania i okreSlenia wifasciwosci i wymogoéw technicznych zatozonych w dokumentaciji

technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod

warunkiem:

e  Spetnienia tych samych wiasciwosci technicznych,

o Przedstawienia zamiennych rozwigzan na piSmie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania)

o Uzyskania akceptacji projektanta

Dokumentacja robét montazowych

Do wykonania i montazu instalacji, urzgdzen i odbiornikéw instalacji elektrycznych i niskoprgdowych w

obiektach budowlanych nalezy stosowa¢ przewody, kable, osprzet oraz aparature i urzgdzenia posiadajgce

dopuszczenie do stosowania w budownictwie. Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby,
dla ktérych producent lub jego upowazniony przedstawiciel:

e dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu oceny
zgodnosci

o wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak:
zharmonizowane specyfikacje techniczne,

e normy opracowane przez Miedzynarodowg Komisje Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone do zbioru
Polskich Norm,

e normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepiséw bezpieczehstwa Miedzynarodowej Komisji ds.
Przepiséw Dotyczgcych Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE),

e aprobaty techniczne,

e oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

e wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w
okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobow majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa,

e wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacjg projektowa,
sporzgdzong przez
projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

e Zastosowanie innych wyrobow, wysiej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania
przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie
dotyczacym montazu w obiekcie budowlanym.
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Warunki przyjecia na budowe materiatéw do robét montazowych

Wyroby do robét montazowych mogag byé przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujgce warunki:

sg zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystykg podang w dokumentaciji projektowej i specyfikacji
technicznej (szczegétowej) ST,

sg wlasciwie oznakowane i opakowane,

spetniajg wymagane wtasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

producent dostarczyt dokumenty $wiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatow réwniez
karty katalogowe
wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robot montazowych wyrobow i materiatbw nieznanego
pochodzenia. Przyjecie materiatdw i wyrobéw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do
dziennika budowy.

Wymagania dotyczace sprzetu, maszyn i narzedzi

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny
z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST,
programie zapewnienia jakoéci lub projekcie organizacji robé6t, zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru.

Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowaC przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedgcy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony Srodowiska i przepisy dotyczgce
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Wymagania dotyczgce transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byc
dopuszczone przez wiasciwy zarzagd drogi pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny
koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

Transport materiatéw

Podczas transportu materiatéw ze sktadu przy obiektowego na obiekt nalezy zachowaé ostroznosc¢ aby
nie uszkodzi¢ materiatbw do montazu. Nalezy stosowaé dodatkowe opakowania w przypadku
mozliwosci uszkodzen transportowych.

Opis wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z dokumentacjg techniczng i umowag
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i jako$¢ wykonanych robot. Roboty winny by¢é wykonane
zgodnie z projektem, wymaganiami specyfikacji oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosSci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
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robét zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt.

e Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢.

Demontaz istniejgcych instalaciji

o Istniejgce okablowanie instalacji elektrycznych i staboprgdowych w obrebie objetym zakresem remontu
nalezy w zakresie wymagajgcym wymiany nalezy zdemontowaé wraz z gniazdami oraz aparaturg i
osprzetem. Zdemontowane elementy nalezy przeznaczy¢ do utylizaciji.

Uktadanie przewodow

Trasy koryt kablowych

e Przy wytaczaniu trasy nalezy uwzgledni¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjnos¢ z innymi
instalacjami i urzgdzeniami.

Trasa powinna przebiega¢ wzdtuz linii prostych — rownolegtych i prostopadtych.

e Trasa prowadzenia instalacji musi uwzgledni¢ rozmieszczenie odbiornikow oraz instalaciji
nieelektrycznych, takie jak technologiczne, wodno-kanalizacyjne, grzewcze itp., aby unikna¢
skrzyzowan i niedozwolonych zblizen migdzy tymi instalacjami.

o Trasa przebiegu musi by¢ tatwo dostepna do konserwacji lub remontow.

e Trasowanie powinno uwzgledni¢ miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalaciji.

e Nalezy przestrzegac utrzymania jednakowych wysokosci mocowania wspornikéw i odlegtosci miedzy
punktami podparcia.

Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

o Na przygotowanej wg p. 5.2.1. trasie nalezy mocowac konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do
utozenia na nich instalacji elektrycznych ( bez wzgledu na rodzaj instalacji elementy te powinny zosta¢
zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich
dana instalacja bedzie pracowaé oraz sam rodzaj instalacji). Odlegto$¢ miedzy uchwytami nie moze by¢
wieksza niz 0,5m. Nalezy zachowaé odlegtos¢ 10cm pomiedzy trasami konstrukcji wsporczych dla
instalacji elektrycznych silnoprgdowych oraz elektrycznych niskoprgdowych.

Uktadanie przewodow

e Na zainstalowanych wspornikach i uchwytach nalezy uktada¢ przewody z projektem. Zaleca sie aby
odlegto$¢ miedzy miejscami zamocowania lub zawieszenia nie przekroczyta 0,4m przy zawieszeniu
poziomym lub pochytym pod katem 30° dla w/w przewoddow.

e Rozstawienie punktéw zamocowan powinno by¢ takie, aby odlegto$ci miedzy nimi ze wzgledéw
estetycznych byty jednakowe, a mocowania znajdowaty sie w poblizu sprzetu i osprzetu, do ktérego
dany przewaod jest wprowadzany oraz aby zwisy przewodow miedzy zamocowaniami nie byty widoczne.

Instalacje prowadzone pod tynkiem

trasowanie

e Przy wytaczaniu trasy nalezy uwzglednic¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami
i urzgdzeniami.

e Trasa powinna przebiega¢ wzdtuz linii prostych — rownolegtych i prostopadtych.

e Trasa prowadzenia instalacji musi uwzgledni¢ rozmieszczenie odbiornikéw oraz instalaciji
nieelektrycznych, takie jak technologiczne, wodno-kanalizacyjne, grzewcze itp., aby unikng¢ skrzyzowan
i niedozwolonych zblizen miedzy tymi instalacjami.

e Trasa przebiegu musi by¢ tatwo dostepna do konserwacji lub remontow.

e Trasowanie powinno uwzgledni¢ miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalacji.

e Nalezy przestrzegaC utrzymania jednakowych wysokosci mocowania wspornikow i odlegtosci miedzy
punktami podparcia.

Mocowanie puszek

e Puszki nalezy osadzi¢ (przed ich tynkowaniem) w sposéb trwaty. Nalezy wykona¢ $lepe otwory w cegle,
a nastepnie na zaprawie wapienno-cementowej osadzi¢ puszki. Puszki po ich zamontowaniu nalezy
przykry¢ pokrywami montazowymi.

Kucie bruzd, uktadanie i mocowanie przewodow

e Bruzdy nalezy dostosowac¢ do srednicy uktadanych przewodow z uwzglednieniem rodzaju i grubosci

tynku. Dla przewodow stosowac rury ostonowe ,peszle”

Luki i zgiecia przewodow powinny by¢ fagodne.

Podtoze do uktadania przewodéw powinno by¢ gtadkie.

Przewody nalezy mocowa¢ za pomocg specjalnych uchwytow.

Do puszek nalezy wprowadzaé tylko te przewody, ktére wymagajg tgczenia w puszce; pozostate

przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki.
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e Przed tynkowaniem kohce przewodow nalezy ukry¢é w puszce, a puszki zabezpieczyé przed
zatynkowaniem. Warstwa tynku powinna mie¢ grubos¢ co najmniej 5 mm.

Przejscia przez sciany i stropy

o Wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez sciany i stropy muszg by¢ chronione przed
uszkodzeniami.

e Przejscia wyzej wymienione muszg by¢ wykonane w przepustach rurowych z rur z tworzywa
sztucznego o odpowiednim przekroju (RB22).

o Obwody instalacji elektrycznych przechodzgce przez podiogi muszg by¢é chronione przed
uszkodzeniami do wysokosci bezpiecznej. Jako ostony mozna stosowac rury stalowe lub rury z tworzyw
sztuczny.

Zabezpieczenia przeciwpozarowe przejsc instalacyjnych

o Przejscia przez $ciany i stropy stanowigce oddzielenie przeciwpozarowe nalezy uszczelni¢
przeciwpozarowo materiatami niepalnymi o odpornosci ogniowej rownej klasie odpornosci tych
przegrod. Przejscia nalezy oznaczy¢ tabliczkami znamionowymi.

Montaz rozdzielnic

o Rozdzielnice pietrowe natynkowe nalezy montowa¢ w szachtach zgodnie z projektem wykonawczym.
Rozdzielnice montowaé bezposrednio do $ciany na wyrdwnanej powierzchni lub w przypadku braku
mozliwosci z uwagi na przebieg pionéw kablowych na konstrukcjach wsporczych. Do szynowania
aparatury modutowej nalezy uzywac typowych listew potgczeniowych grzebieniowych i blokow
odgateznych Obcigzenia nalezy roztozy¢ rownomiernie na poszczegoélne fazy.

o Stosowane rozdzielnice muszg spetnia¢ ponizsze parametry:
e Typ montazu: natynkowy
e Klasa ochronnosci: Il
e Stopien ochrony: IP31
Prad znamionowy: 160A
e Prad znamionowy izolacji: 750V

Aparatura modutowa

o Nalezy stosowaé aparaty firmy wyszczegodlnione w projekcie wykonawczym. Zmiana rodzaju aparatu
jest mozliwa jest po uzyskaniu zgody Inspektora Nadzoru.

Stosowane przewody i kable

o Nalezy stosowac przewody i kable zgodne z projektem wykonawczym. Zastosowano w obiekcie kable i
przewody bezhalogenowe spetniajgce wymagania normy N-SEP-E 007 w zaleznosci od miejsca ich
zainstalowania. Nalezy stosowac kable i przewody elektryczne o napieciu 450/750V. Okablowanie
strukturalne kat. 6.

Montaz przewoddéw elektrycznych

Zakres robot obejmuje:

e przemieszczenie w strefie montazowej,

e zlozenie na miejscu montazu wg projektu,

e wyznaczenie miejsca zainstalowania, trasowanie linii przebiegu instalacji i miejsc montazu osprzetu,

e roboty przygotowawcze o charakterze ogolnobudowlanym jak: kucie bruzd w podtozu, przekucia scian i
stropéw, osadzenie przepustow, zdejmowanie przykry¢ kanatéw instalacyjnych, wykonanie Slepych
otworéw poprzez podkucie we wnece albo kucie reczne lub mechaniczne, wiercenie mechaniczne
otworéw w sufitach, scianach lub podtozach,

e osadzenie kotkdw osadczych plastikowych oraz dybli, srub kotwigcych lub wspornikow, konsoli,
wieszakow wraz z zabetonowaniem,
montaz na gotowym podtozu elementéw osprzetu instalacyjnego do montazu kabli i przewodéw

e tuki z rur sztywnych nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie
ich ukfadania. Przy ksztattowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze by¢ wigksze niz 15% wewnetrznej
Srednicy rury. Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku podane sg w ponizej.

¢ Najmniejsze dopuszczalne promienie tuku

v Srednica znamionowa rury (mm) 18 21 22 28 37 47

v Promien tuku (mm) 190 190 250 250 350 450

taczenie rur nalezy wykona¢ za pomocg przewidzianych do tego celu ztgczek (lub przez kielichowanie),

puszki powinny by¢ osadzone na takiej gtebokosci, aby ich gorna (zewnetrzna)

krawedz po otynkowaniu $ciany byta zréwnana (zlicowana) z tynkiem,

przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycig¢ wymagang liczbe otworéw dostosowanych do $rednicy

wprowadzanych rur,

koniec rury powinien wchodzi¢ do srodka puszki na gtebokos¢ do 5 mm,

e wcigganie do rur instalacyjnych i kanatow zakrytych drutu stalowego o srednicy 1,0 do 1,2 mm dla
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ufatwienia wciggania kabli i przewoddéw wg dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
(szczegotowej) SST, uktadanie (montaz) kabli i przewoddéw zgodne z ich wyszczegdlnieniem
i charakterystykg podang w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegétowej) SST.
W przypadku fatwosci wciggania kabli i przewoddw, wcigganie drutu prowadzgcego, stalowego nie jest
konieczne. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia,

e oznakowanie zgodne wytycznymi z dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej (szczegotowej)
SST lub normami (PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspoétdziataniu
cztowieka z maszyng, oznaczanie i identyfikacja.

Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi, w przypadku braku takich wytycznych),

e roboty o charakterze ogélnobudowlanym po montazu kabli i przewodow jak:

e zaprawianie bruzd, naprawa $cian i stropdw po przekuciach i osadzeniu przepustéw, montaz przykry¢
kanatéw instalacyjnych,

e przeprowadzenie préb i badan zgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000 oraz

e PN-E-04700:1998/Az1:2000.

Montaz opraw oswietleniowych i sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikow energii elektrycznej

o Te elementy instalacji montowa¢ w koncowej fazie robot, aby unikng¢ niepotrzebnych zniszczen i
zabrudzeh. Oprawy do stropu montowaé wkretami zabezpieczonymi antykorozyjnie na kotkach
rozporowych plastikowych. Ta sama uwaga dotyczy sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikow
energii elektrycznej montowanego na scianach.

o Przed zamocowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie oraz prawidtowosc¢ potgczeh.

e Mocowanie puszek w Scianach i gniazd wtykowych w puszkach powinno zapewnia¢ niezbedng
wytrzymatosc¢ na wycigganie wtyczki i gniazda.

o Nalezy stosowac osprzet elektryczny pokryty powtokg antybakteryjng

o Gniazda wtykowe i wytgczniki nalezy instalowaé w sposéb nie kolidujgcy z wyposazeniem
pomieszczenia.

e W sanitariatach nalezy przestrzega¢ zasady poprawnego rozmieszczania sprzetu z uwzglednieniem
przestrzeni ochronnych.

e Potozenie wylgcznikow klawiszowych nalezy przyjmowac takie, aby w catym pomieszczeniu byto
jednakowe.

e Gniazda wtykowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowa¢ w takim potozeniu, aby styk ten
wystepowat u géry.

e Przewody do gniazd wtykowych 2-biegunowych nalezy podtgczac¢ w taki sposob, aby przewodd fazowy
dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny do prawego bieguna.

e Przewdd ochronny bedacy zylg przewodu wielozytowego powinien miec¢ izolacje bedgcg kombinacjg
barwy zielonej i zottej.

o Typy opraw, trasy przewodow oraz sposob ich prowadzenia wykonac¢ zgodnie z planami instalacji i
schematami.

Instalacja oswietlenia
Oswietlenie podstawowe
Przy projektowaniu i eksploatacji urzgdzen oswietleniowych, oswietlenia elektrycznego wnetrz budynku
zastosowane zostaty wymagania obowigzujgcych norm, rozporzadzen i przepiséw branzowych
Podstawowymi parametrami Zzrodet $wiatta, ktére uwzgledniono przy projektowaniu instalacji
oswietleniowych sa:
strumien swietlny wyrazony w lumenach,
skutecznosc¢ Swiatta,
trwatos¢ lampy,
luminacja,
temperatura barwowa,
wiasdciwosci oddawania barw (wymagany wskaznik oddawania barw Ra>=85)
wielko$¢ zrodta w sensie fizycznym,
dozwolone potozenie pracy,
prawy zastosowane w projekcie spetniajg nastepujgce zadania:
ksztattowania wtasciwego rozsytu strumienia swietlnego w przestrzeni,
ograniczenia olsnienia, ktére winno by¢ realizowane poprzez ograniczenie luminacji opraw w
okreslonych kierunkach,
e ochrone zrodta swiatta i elementow uktadu optycznego przed wptywami zewnetrznymi, Przewiduje sie,

.OO........
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ze zastosowanie opraw wyposazonych w zrédta swiatta typu LED.
Poza tym konstrukcja oprawy oswietleniowej musi stwarza¢ mozliwosé tatwego jej rozmieszczenia w
przestrzeni na odpowiedniej podporze, a takze zapewniac estetyczny wyglad. Oprawy oswietleniowe przed
wbudowaniem muszg zosta¢ zaakceptowane przez Przedstawiciela Zamawiajgcego, nadzoru
inwestorskiego i autorskiego.

Oswietlenie awaryjne-ewakuacyjne

¢ Instalacje o$wietlenia awaryjnego nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami nastepujgcych norm: PN-EN
1838: 2005; PN-EN 50172: 2005; PN-EN 60598-2-22:2004; PNEN 62034:2012; PN-N-01256-02:1992.

o Oswietlenie awaryjne-ewakuacyjne w pomieszczeniach zrealizowaé nalezy przez stosowanie
dodatkowych opraw awaryjnych o autonomii min.1h. OsSwietlenie ewakuacyjne zapewni¢ musi
minimalne natezenie na powierzchni drogi ewakuacyjnej, wynoszace 1,0 Ix, i bedzie pracowaé¢ w
systemie ,na ciemno”. Zaswiecanie tych zrodet swiatta odbywac sie powinno automatycznie wciggu 2s
po zaniku napiecia. W Kkorytarzach i ciggach komunikacyjnych, przewidzie¢ nalezy dodatkowe
niezalezne oprawy awaryjne rowniez z autonomicznym zrédiem zasilania na min.1h, stanowigce
elementy oswietlenia wskazujgcego kierunek ewakuacji. Oprawy os$wietlenia ewakuacyjnego powinny
by¢ wyposazone w piktogramy wskazujgce kierunek ewakuacji. Oprawy oswietlenia ewakuacyjnego
wyposazy¢ nalezy w moduty autotestu.

Przygotowanie koncow zyt przewoddw, wykonanie potgczen elektrycznych przewoddw oraz przylgczenie

opraw tgczenie przewoddw nalezy wykonac¢ w sprzecie i osprzecie instalacyjnym.

¢ Nie wolno stosowac potgczen skrecanych.

e Dilugosé odizolowanej zyty przewodu powinna zapewni¢ prawidtowe przytgczenie.

o Przewody w miejscach potgczen powinny mie¢ zapas dtugosci. Przewdd ochronny PE powinien mieé
wiekszy zapas niz przewody czynne.

e Przewody powinny by¢ utozone swobodnie i nie powinny zostaé narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia.

o Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie powinno powodowac¢ uszkodzen mechanicznych.

e Do danego zacisku nalezy przytgczy¢ przewody o rodzaju, przekroju i liczbie, do jakich zacisk jest
przystosowany.

e Zyty wielodrutowe powinny mieé¢ zakonczenia proste, nie wymagajgce obrobki; po zdjeciu izolacji
podigczone do specjalnie przystosowanych zaciskdw zapewniajgcych obcisniecie zyly i nie powodujg
uszkodzenia struktury zakonczenia zyty, z kohcowka.

e Sruby, nakretki i podktadki stalowe powinny zosta¢ pokryte galwanicznie metalowg warstwa
antykorozyjng.

Montaz osprzetu

e Liczba i rozmieszczenie osprzetu zostato ujete w dokumentacji wykonawcze;.

o Nalezy stosowac osprzet tgczeniowy typu wskazanego w projekcie wykonawczym o parametrach 230V
10A pokrytych powtokg antybakteryjng. Wysokosci montazu osprzetu zgodnie z projektem
wykonawczym

Ochrona przeciwporazeniowa

e Ochrone przeciwporazeniowg nalezy realizowa¢ za pomocg $rodkéw podstawowych i dodatkowych.

« Srodki ochrony przed dotykiem bezposrednim:

v" izolowanie czesci czynnych ( izolacja podstawowa),

v obudowy (ostony ) o stopniu ochrony co najmniej IP4X,

v wytgczniki ochronne réznicowoprgdowe o znamionowym réznicowym pradzie nie wiekszym niz
30mA,

Jako srodki ochrony przed dotykiem posrednim nalezy stosowac:

v' samoczynne wytgczenie zasilania,
v urzagdzenia o |l klasie ochronnosci.

e Zastosowano gniazda wtyczkowe ze stykami ochronnymi, do ktérych przytaczony jest przewod
ochronny PE.

o Zastosowane oprawy oswietleniowe sg o | lub Il klasie ochronnoéci i doprowadzi¢ do wszystkich
wypustow oswietleniowych przewodu ochronnego PE.

Instalacja potgczen wyrbwnawczych

¢ Dla uziemienia urzgdzen i przewoddéw, na ktérych nie wystepuje trwale potencjat elektryczny, nalezy
wykona¢ instalacje potgczen wyrodwnawczych. Instalacja ta sktada sie z potgczenia wyréwnawczego:
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gtdbwnego (gtdwna szyna wyréwnawcza), miejscowego (dodatkowego — dla czesci przewodzgcych,
jednoczesnie dostepnych) i nieuziemionego.

e Elementem wyréwnujgcym potencjaty jest przewod wyrdwnawczy.
Pofgczenia wyréwnawcze gtéwne i miejscowe nalezy wybrac tgczac przewody ochronne z czesciami
przewodzgcymi innych instalacji.

e Do gtownej szyny uziemiajgcej podtgczyC rury cieptej i zimnej wody, centralnego ogrzewania itp.,
sprowadzajgc je do wspdlnego punktu — gtdwnej szyny uziemiajgce;j.

o W przypadku niemoznosci dokonania potgczenia bezposredniego, pomiedzy elementami metalowymi,
nalezy stosowac iskierniki.

o Dla instalacji potgczen wyrownawczych w rozdzielnicach zasilajgcych zewnetrzne obwody
oswietleniowe nalezy stosowa¢ odgromniki zaworowe pomiedzy przewodami fazowymi a uziemieniem
instalacji piorunochronne;j.

Préby montazowe
e Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres
préb montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuije:

v pomiar rezystancji izolacji instalaciji,

v pomiar rezystancji izolacji odbiornikow,
v pomiary impedanc;ji petli zwarciowych
v pomiary rezystancji uziemien

System sygnalizacji pozaru
Uktadanie i mocowanie przewodow
e Przewody PH90 nalezy mocowaé do podtoza lub mocowacC korytach metalowych za pomoca
atestowanych zawiesi o odpowiedniej odpornosci ogniowej najwyzej co 0,4 m przy zastosowaniu
odpowiednich technik montazowych
e inne rodzaje przewodow w listwach elektroinstalacyjnych, natynkowo
o przewody wprowadzone do puszek powinny mieé¢ nadwyzke ditugosci niezbedng do wykonania
potaczen
e zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢ tagodne

Przygotowanie koncéw i tgczenie przewodow
o tgczenie przewoddw nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach.
e przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg byé narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia;
e do danego zacisku nalezy przytgczac przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich
zacisk ten jest przystosowany
o dlugoé¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewniac prawidtowe przytgczenie
e zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzeh mechanicznych
Montaz urzadzen
e Podstawe wytyczenia miejsca zabudowy elementéw sytemu SAP stanowi Dokumentacja Projektowa.
Czujki wszystkich typéw wraz z gniazdem nalezy zamocowa¢ w sposéb trwaty do sufitu zgodnie z DTR.
Centrale SAP oraz zasilacze nalezy mocowa¢ w sposob trwaty uniemozliwiajgcy dostep oséb trzecich,
na scianie zgodnie z dokumentacjg projektowg i DTR w wydzielonych pomieszczeniach.
e Reczny ostrzegacz pozarowy mocowa¢ na wysokosci 1,5 m zgodnie z DTR w miejscach
przewidzianych w dokumentacji projektowe;.
e Elementy sterujgce i monitorujgce, zasilacz zainstalowac¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg i DTR.
e Sygnalizatory mocowac¢ w sposob trwaty do Scian.
Testy i pomiary systemu
o Po uruchomieniu instalacji nalezy wykonac testy:
Linii dozorowych
Czujek dymu
Przyciskéw ROP
Modutéw sterujgcych
System okablowania strukturalnego
Wymagania dla systemu okablowania strukturalnego
e wszystkie komponenty powinny charakteryzowa¢ sie petng zgodnoscig ze specyfikacjg dla minimum
kategorii 65 (zgodnie z normg PN-EN 50173-1: 2011, oraz ISO 11801 2nd edition: 2002 Amd 2 2010);
° Modut RJ45 Keystone JACK musi posiada¢ minimum dwa certyfikaty dwoch niezaleznych instytutow
badawczych (GHMT, 3P, DELTA) w zgodnosci z normami {ISO/IEC 11801 ED.2.2((2011-06)), EN
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50173-1((2011-11)), ANSI/TIA-568-C.2 ((2009-08))} dla potwierdzenia spetniania parametrow.

kazde stanowisko robocze moduty RJ45 kat.6, (komputer, telefon IP oraz ewentualne drukarki,
skanery, kamery, dyski sieciowe itp.),

Zgodnos¢ parametréw modutdw gniazd z obowigzujgcymi normami minimum kategorii 65 musi
odpowiada¢ wymaganiom Normy miedzynarodowej, tj. ISO/IEC 11801:2011 oraz europejskiej tj. EN
50173-1 i by¢ na etapie oferty potwierdzona poprzez przedstawienie certyfikatow wydanych przez
akredytowane niezalezne laboratoria (np. GHMT, 3P, Delta) potwierdzajgce zgodnosc¢
systemu/komponentu z wymaganiami Normy miedzynarodowej, tj. ISO/IEC 11801:2011. W
przypadku dokumentéw wystawionych przez inne niz wskazane akredytowane laboratoria
certyfikujgce, wymagane jest posiadanie przez tg instytucje akredytacje typu AC (lub réwnowaznej)
jednostki nadrzednej w danym kraju (np. w Polsce jednostka nadrzedna to Polskie Centrum
Akredytacji);

System okablowania musi by¢ spdéjny i zgodny z normami dla kategorii min 6, (zgodnie z normg PN-
EN 50173-1:2018 oraz ISO 11801-1:2017)

okablowanie punktu TV w nastepujgcej konfiguracji: kazde stanowisko 1 modut RJ45 kat. G,
okablowanie poziome zostanie wykonane na bazie skretki ekranowanej LSZH minimum kat 6, U/FTP
(S/FTP). Kabel ekranowany zostat wybrany ze wzgledu na mozliwos¢ zachowania mniejszych
odstepdw w stosunku do kabli energetycznych oraz wiekszg odpornoé¢ na zaktdcenia,

okablowanie poziome nalezy doprowadzi¢ do punktu dystrybucyjnego GPD. Przewdd instalowany
gtdbwnie bezposrednio w wydzielonym korycie teletechnicznym lub w rurkach elektroinstalacyjnych
przy odejsciach od koryt. W pomieszczeniach uktadany w peszlu podtynkowo. Koryta kablowe na
potrzeby niskichprgdow uwzgledniono w projekcie elektrycznym.

Skretka teleinformatyczna musi posiadaé minimum jeden certyfikat niezaleznego instytutu
badawczego (GHMT, 3P, DELTA) w zgodnosci z normami {ISO/IEC 11801 ED.2.2((2011-06)), IEC
61156-5 Ed.2.1 (2012-12) dla potwierdzenia spetniania parametréw.

Wydajnos¢ systemu okablowania (Permament Link) musi by¢ potwierdzona certyfikatem przynajmnie;j
jednego niezaleznego akredytowanego laboratorium, np., GHMT, DELTA, itp.; certyfikaty musza
obejmowac wszystkie aktualne normy okablowania normami {ISO/IEC 11801 ED.2.2((2011-06)), EN
50173-1((2011-09)), ANSI/TIA-568-C.2 ((2009-08))} .

System okablowania strukturalnego powinien by¢ objety 25 letnig gwarancjg systemowg wystawiang
przez producenta (gwarancja na szafy minimum 5 lat).

Producent systemu okablowania musi posiada¢ certyfikat jakosci EN ISO 9001:2015 w zakresie
dziatalnosci handlowej, produkcyjnej i projektowej oraz 1ISO14001:2015.

Wymég posiadania powyzszych certyfikatow jest uzasadniony z punktu widzenia gwarancji jakosci
i powtarzalnosci najwyzszych parametrow komponentéw i catego systemu.

Pomiary instalacji

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie gwarancji
systemowej producenta potwierdzajgcej weryfikacje wszystkich zainstalowanych toréw na zgodnos$é
parametrow z wymaganiami norm Klasy E / Kategorii 6 wg obowigzujgcych norm.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetni¢ nastepujgce warunki:

Wykona¢ komplet pomiarow — opis pomiarow czesci miedzianej i Swiattowodowe;j.

Wykonawstwo pomiaréw powinno by¢ zgodne z normg PN-EN 50346:2004/A1+A2:2009. Pomiary sieci
Swiattowodowej powinny byé wykonane zgodnie z normg PN-EN 14763-3:2009/A1:2010. Pomiary
nalezy wykonac dla wszystkich interfejséw okablowania poziomego oraz szkieletowego.

Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktéry posiada wgrane oprogramowanie
umozliwiajgce pomiar parametrow wedtug aktualnie obowigzujgcych norm. Sprzet pomiarowy musi
posiada¢ aktualny certyfikat potwierdzajgcy doktadnos¢ jego wskazah.

Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw musi charakteryzowac sie przynajmniej IV klasg
dokfadnosci wg IEC 61935-1/Ed. 3

W przypadku sieci miedzianej pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej tgcza statego (ang.
,Permanent Link”) — przy wykorzystaniu odpowiednich adapteréw pomiarowych specyfikowanych przez
producenta sprzetu pomiarowego

Pomiary nalezy skonfrontowa¢ z wydajnoscia klasy EA (zweryfikowac) specyfikowanej wg.
ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011.

Pomiar kazdego toru transmisyjnego poziomego (miedzianego) powinien zawieraé:

. Attenuation — (Insertion Loss)
. NEXT - Near-End X-Talk
. ACR-N - Attenuation-to-Crosstalk Ratio NEXT;
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. PS NEXT - PowerSum NEXT
. PS ACR-N - PowerSum ACR-N
. ACR-F - Attenuation-to-Crosstalk Ratio FEXT; dawniej ELFEXT — Equal Level FEXT
o PS ACR-F - PowerSum ACR-F; dawniej PS ELFEXT
. RL — Return Loss
° Dla wykonanej linii kablowej zdefiniowanej dla potgczeh E2E dla klasy D lub E w normie ISO/IEC

TR 11801-9902:2017 z wykorzystaniem wtykéw RJ45 nalezy mierzy¢ w konfiguracji linii End-to-End E2E w
klasie E lub D wg normy ISO/IEC 14763-4:2018.

¢ Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ sie informacja opisujgca wielko$¢ marginesu (inaczej zapasu,
tj. roznicy pomiedzy wymaganiem normy a pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich
dla kazdej mierzonej wielkosci).

e Zastosowac sie do procedur certyfikacji producenta systemu okablowania strukturalnego.

Uruchomienie systemu
Uruchomienie systemu/urzgdzen alarmowych obejmuje:
e zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng systemu pod wzgledem powigzan organizacyjno-
funkcjonalnych systemu,
uruchomienie transmisji sygnatow zasilajgcych i danych do poszczegdlnych urzadzen,
programowanie systemu,
stwierdzenie zakohczenia uruchomienia systemu,
e wyznaczenie momentu (czasu) wprowadzenia systemu do pracy prébnej.
System przyzywowy
e W Pomieszczeniach  sal pacjenta, izolatce oraz ~w pomieszczeniach WC (toalecie dla
niepetnosprawnych) zastosowac system przywofania pomocy z powiadomieniem do pomieszczenia
rejestraciji.

Wymagania dla systemu przyzywowego

e wezwanie pomocy przez pacjenta z Sali pacjenta oraz z pomieszczen WC,

e przy drzwiach do pom. znajdowat sie przycisk resetujgcy - kasujacy wezwanie,

e nad drzwiami do pom. toalety bedzie sie znajdowata lampka z buczkiem.

Pomiary odbiorcze

Przed uruchomieniem instalacji wykona¢ pomiary ciggtosci przewoddw, rezystancji izolacji przewodow,
sprawdzi¢ poprawnos$¢ dziatania wszystkich elementéw systemu (tancuchéw pociggowych), sporzadzié¢
protokot odbiorczy.

Roboty dodatkowe po zakonczeniu montazu instalacji

Po zakonczeniu wszelki robét nalezy doprowadzi¢ obiekt do stanu nie gorszego jak przed rozpoczeciem

robét instalacyjnych. Dotyczy to miedzy innymi:

e doprowadzenia do poprzedniego stanu: posadzek, oktadzin sciennych, tynkdw, itp.

o jezeli byt konieczny demontaz sufitu podwieszanego, ponowny jego montaz po zakonhczeniu prac
instalacyjnych z uzupetnieniem ubytkéw wynikajgcych z demontazu;

e wywoz wszelkich smieci, gruzu i innych pozostatosci po pracach instalacyjnych;

e inne dodatkowe prace porzgdkowe.

Kontrola jakosci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej. Wykonawca jest
odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z Umowg oraz za jakos¢é zastosowanych materiatow i
wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z projektem wykonawczym oraz wymaganiami Inspektoréw Nadzoru.
Wszystkie roboty instalacyjne nalezy wykona¢ wg ,Warunkow technicznych wykonania i odbioru robot
budowlano -montazowych" oraz obowigzujgcych norm. Roboty powinien prowadzi¢ Kierownik Robot z
uprawnieniami budowlanymi w specjalnosci instalacyjnej w zakresie instalacji i urzgdzeh elektrycznych bez
ograniczen, stosownym zaswiadczeniem kwalifikacyjnym oraz aktualnym zaswiadczenie o przynaleznosci
do OIIB. Nalezy zapoznaC sie z obiektem przed ziozeniem oferty. Prace pomiarowo-kontrolne moga
wykonywaé wytgcznie osoby posiadajgce aktualne zaswiadczenie kwalifikacyjne w zakresie prac
pomiarowo-kontrolnych oraz odpowiednie uprawnienia budowlane. Wymagane proby i badania odbiorcze: -
ogledziny, - proby ciggtosci przewodow ochronnych i potgczen wyréwnawczych, - pomiar rezystancji izolacji
instalacji elektrycznych, - sprawdzenie samoczynnego wytgczenia zasilania, - préba dziatania. Wszystkie
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préby i pomiary powinny byé potwierdzone stosownymi protokotami. W czasie kontroli szczegdlna uwaga
bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnosci prowadzenia robot z projektem organizacji robot i przepisami
BIOZ.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materialy, urzgdzenia i aparaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajgce wymagan zostaty wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wiasny koszt.
Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wade za niemajgcg zasadniczego
wptywu na jakos¢ funkcjonowania instalaciji i ustali¢ zakres i wielko$¢ potrgcen za obnizong jakosSc.
Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét

Ogolne zasady dokonywania obmiarow robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawg
dokonywania obmiaréw, okreslajgcg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdélnych pozycji, jest
zatgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot

Odbiodr robét i podstawa ptatnosci

Ogodlne zasady odbioréw robét i ptatnosci podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robat.

Dokumenty odniesienia

Normy

e PN-E-04700:1998 Urzadzenia i ukfady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania po montazowych badan odbiorczych.

o PN-E-04700:1998/Az1:2000 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych (Zmiana Az1).

PN-EN 50146:2002 (U) Wyposazenie do mocowania kabli w instalacji elektrycznych.

o PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia Cze$¢ 1: Wymagania podstawowe,
ustalanie ogoinych charakterystyk, definicje.

e PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napiecia — Czes¢ 4.41. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczehstwa — Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

o PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

e PN-IEC 60364-4-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych-Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa — Ochrona przed przepigeciami — Ochrona instalacji niskiego napiecia przed
przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego napiecia.

o PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odtgczanie izolacyjne i tgczenie.

e PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony dla zapewnienia bezpieczehstwa.Postanowienia ogdine.
Srodki ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym.

e PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkdw ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo -—
Postanowienia ogdlne-Srodki ochrony przed pragdem przetezeniowym.

e PN-HD 60364-5-51:2011 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego —Postanowienia ogoine.

e PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

e PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ prgdowa dtugotrwata przewodow.

e PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

e PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

e PN-IEC 60364-5-559:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie. Oprawy oswietleniowe i instalacje oswietleniowe.

e PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

o PN-IEC 60364-7-701:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne lub/i basen natryskowy.

e PN-IEC 60364-7-702:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
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specjalnych instalacji lub lokalizacji. Baseny ptywackie i inne.

PN-IEC 60364-7-702:1999/ Ap1:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczgce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Baseny ptywackie i inne.

PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje na terenie budowy i rozbiorki.

PN-IEC 60364-7-705:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace
specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instalacje elektryczne w gospodarstwach rolniczych i ogrodniczych.
PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Wymagania dotyczgce
specjalnych instalacji lub lokalizacji — Instalacje oswietlenia zewnetrznego.

PN-EN 60445:2002 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cztowieka z maszyna,
oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow urzadzen i zakonczen zyt przewodow
oraz ogdlne zasady systemu alfanumerycznego.

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczehstwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyna,
oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami albo cyframi.

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

PN-EN 60664-1:2003 (U) Koordynacja izolacji urzgdzen elektrycznych w ukfadach niskiego napiecia.
Czes¢ 1: Zasady, wymagania i badania.

PN-EN 60670-1:2005 (U) Puszki i obudowy do sprzetu elektroinstalacyjnego do uzytku domowego i
podobnego. Czes¢ 1: Wymagania ogolne.

PN-EN 60799:2004 Sprzet elektroinstalacyjny. Przewody przytgczeniowe i przewody posredniczgce.
PN-IEC 60898:2000 Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki do zabezpieczen przetezeniowych instalacji
domowych i podobnych.

PN-EN 60898-1:2003 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wytgczniki do zabezpieczeh przetezeniowych
instalacji domowych i podobnych. Czes¢ 1: Wytaczniki do obwodéw pradu przemiennego.

PN-EN 60898-1:2003/A1:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wylgczniki do zabezpieczen
przetezeniowych instalacji domowych i podobnych. Cze$¢ 1: Wytgczniki do obwoddéw pradu
przemiennego (Zmiana Al).

PN-EN 60898-1:2003/AC:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wytgczniki do zabezpieczen
przetezeniowych instalacji domowych i podobnych. Czes$¢ 1: Wylgczniki do obwoddéw pradu
przemiennego.

PN-EN 61008-1:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wytgczniki réznicowoprgdowe bez wbudowanego
zabezpieczenia nadpragdowego do uzytku domowego i podobnego (RCCB). Czes¢ 1:

Postanowienia ogodine.

PN-EN 61009-1:2005 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wytgczniki roznicowoprgdowe z wbudowanym
zabezpieczeniem nadpragdowym do uzytku domowego i podobnego (RCBO). Czes$¢ 1: Postanowienia
ogolne.

PN-E-93207:1998 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki odgatezne na napiecie do
750 V do przewodow o przekrojach do 50 mm2.Wymagania i badania.

PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i ptytki odgatezne na
napiecie do 750 V do przewodow o przekrojach do 50 mm2. Wymagania i badania (Zmiana Az1).
PN-E-93210:1998 Sprzet elektroinstalacyjny. Automaty schodowe na znamionowe napiecie robocze
220 V i 230 Vi pragdy znamionowe do 25 A. Wymagania i badania. 39. PN-90/E-05029 Kod do
oznaczania barw.

PKN-CEN/TS 54-14-2006 Systemy sygnalizacji pozarowej; Czes¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji.

PN-EN 54-1: 1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie.

PN-B-02877-4:2001+Az1:2006 Ochrona przeciwpozarowa budynkow -- Instalacje grawitacyjne do
odprowadzania dymu i ciepta -- Zasady projektowania

EN 50173-1: 2011 Technika Informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego - Czes¢ 1:
Wymagania ogolne

EN 50173-2: 2008/ Al: 2011 Technika Informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego - Czes¢ 2:
Budynki biurowe;

EN 50174-1: 2010/A1: 2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Czes¢ 1- Specyfikacja i
zapewnienie, jakosci;

EN 50174-2: 2010/A1: 2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Czes$¢ 2 - Planowanie i
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

EN 50174-3: 2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Cze$¢ 3 - Planowanie i
wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow;
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Ustawy

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92,poz. 881).
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pozn. zmianami).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. W sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz 690 z pézn. zm.) uwzgledniajgc
zmiany z dn. 12 marca 2009.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r.Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75,
poz. 664).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgceg o dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z pozniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terendw.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwiec 2007 r. zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobéw stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub
ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobéw do
uzytkowania

Wytyczne

N-SEP-E 007 - INSTALACJE ELEKTROENERGETYCZNE | TELETECHNICZNE W BUDYNKACH.
DOBOR KABLI I INNYCH PRZEWODOW ZE WZGLEDU NA ICH REAKCJE NA OGIEN.
Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej SITP WP-02:2010,

Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogoélne wymagania BN-
84/8984-10.
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